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AVVERTIMENTO

Questo programma ¢ un estensivo e facile da usare aiuto alla navigazione
quale ¢ wusato professionalmente nella marina mercantile, fra altri.
Comunque, il dati non devono essere considerato mai sicuri senza
controllare con altri aiuti alla navigazione e strumenti di navigazione
come carte marittime, scandaglio ottico , scandaglio radio, GPS, radar,
ecoscandaglio, etc .

DigiSoft GmbH & Co. KG (in seguito DigiSoft) non accetta
responsabilita € non sara tenuto responsabile per 1 errori di navigazione,
quale ¢ dovuto a disfunzioni o difetti del programma, operazione
incorretta o inammissibile o carte marittime incorrette



1. INFORMAZIONI GENERALI

1.1 Descrizione del Programma

“NaviCharT” ¢ un programma di navigazione elettronica con carte marittime incluse.
Inoltre permette per la pianificazione della rotta e il controllo della navigazione
attraverso il collegamento diretto con strumenti NMEA come Il Sistema del
Posizionamento Globale (GPS), Bussola, Pilot Automatico, Gionale di bordo,
anémometro e Radar. Puo essere installato facilmente su ogni PC o Quaderno.

Come computer raccomandiamo 1'uso di almeno: Pentium III con 800 MHz, 64 MB
RAM, Lettore CD-ROM-Drive, Disco fisso con una capacita libera di almeno 1,1 GB

ed un Video a colore.

Per un funzionamento ottimale (incluso controllo del Autopilot) raccomandiamo:
Pentium IV Microprocessore con 1,4 GHz o piu, 128 MB RAM, Lettore CD X24 o piu
. “NaviCharT” ¢ compatibile con dei sistemi del funzionamento Windows 95,

Windows 98, Windows ME, Windows NT, Windows 2000 ¢ Windows XP.

Nota a Sistemi del Funzionamento Windows: I sistemi operativi di Microsoft Windows

sono sistemi multifunzione, quali richiedono un ammontare alto della capacita della
microprocessore per il controllo interno e processi del servizio.

Con computer piu lenti questo ha come conseguenza un impatto negativo ben visibile
sulla velocita' di escuzione del programma “NaviCharT”. Per tali computer,
raccomandiamo 1'uso di “NaviCharT” solamente per navigazione con un massimo di
uno GPS collegato. Inoltre dovrebbe essere assicurato che tutti i processi di sfondo non
necessari (quale ¢ eseguito da Windows) sono disattivati.

Salva schermo e funzioni salva energia dovrebberono essere disattivati anche (questo

per assicurare un buon funzionamento).

In tutti 1 casi sopra-menzionati un strumento di navigazione, un ricevitore GPS che
puo emettere dati nella norma NMEA 0183 via un'interfaccia provvisto di un cavo-

consulta il Suo GPS manuale, ¢ richiesto in qualsiasi caso.



IMPORTANTE: La data della tabella del Suo GPS ricevitore deve essere inserito
su WGS 84. (vede “Installazione della Hardware” sotto 1.2 e “Regolazione NMEA
su GPS” sotto 3.4).

Se la funzione “Procede calcolo della navigazione per perdere GPS (Proceed
navigation Reckoning by Losing GPS)” (vede “Regolazione Pilota Automatico
(Autopilot Settings)” in 2.2.7.3.4) ¢ ¢ attivato, ¢ richiesta una bussola da nave (deve

essere installata sul inbarcazione e quale puod produrre dati nella norma NMEA 0183)

Requisito indispensabile dell’utente

Per 1'uso di “NaviCharT” ¢ un requisito indispensabile che I'utente ha una conoscenza
nel maneggio di superficie grafiche dei sistemi operativi Windows rispettivi come della

navigazione terrestre.

1.2 Installazione della Hardware

Per l'installazione di ciascuno NMEA strumenti ¢ particolarmente importante
consultare il manuale rispettivo (della ditta di fabbricazione del strumento di
navigazione) e determinare quali sono i cavi (Transmit+ e Transmit-, come allora come
Receive+ e Receive-) . Questi devono essere, (secondo la descrizione di 4. Consiglio
del cablaggio) brasati sul Sub-D rispettivo, in ordine di potere connettere al PC.
Alcuni fabbricanti offrono cavi prefabbricati per il collegamento PC (e.g. Garmin GPS)

presumiamo che presto ci saranno altri fabbricanti a seguire.



1.3 Installazione del Software

Inserire il Disco “NaviCharT” “Program-CD” nel Suo lettore CD , e iniziare il

programma Setup da questo lettore pigiando “Comincia” e “Esegue”.

1.3.1 Scelta di archivio

Non c'¢ nessuna restrizione su scelta del disco fisso o del archivio. II programma

automaticamente crea l'archivio “Navichart”, raccomandiamo che questo ¢ retenuto.

1.3.2 Scelta dell schermo video

Qui l'altezza dello schermo pud essere messa a punto. Per una mostra ottimale delle
carte marittime raccomandiamo un 21" schermo con una résoluzione di 1.600 X 1.200.
Questo résoluzione pud essere cambiato (dopo che installazione ¢ completata) in
qualsiasi tempo “Regolazione Video (Display Settings)” vede 2.2.7.1.4. Una incorretta
regolazione dello schermo ha come conseguenza un errata scala delle carte marittime
ed nell'incorretto centralizazione nello schermo. Se ncessario provate diverse

resoluzioni, dipende dalla capacita di resulzione dello schermo e della scheda grafica.

Per ottenere una visualizazione  ottimale a colori delle carte aggustare il

posizionamento grafico di Windows dovrebbe essere messo di minimo “Colore Alto

16 Bits” (65535 colori).

1.3.3 Lettore CD o disco fisso

“NaviCharT” puod funzionare da ambo il CD ed il disco fisso. Raccomandiamo

installazione del CD sul disco fisso. Questo da risultati migliori ed elimina la necessita

di cambiare CDs.
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Durante 1’installazione sara richiesto inserire “Chart-CD1” brevemente dopo sara
richiesto inserire “Chart-CD2”. “Chart-CD2” sara copiato sul disco fisso ed allora sara
richiesto re-inserire “Chart-CD1”. “Chart-CD1” sara copiato pure sul disco fisso.
Questo completera installazione ed i CD non saranno piu necessari per il

funzionamento del programma.

1.4 Aggiornamento del programma “NaviCharT” e manuale

DigiSoft GmbH & Co. KG aggiorna tecnicamente di continuo il programma di
navigazione “NaviCharT”. Per apportare  migliaramenti e moduli nuovi del
programma sono integrati. DigiSoft GmbH & Co. KG percio offre a tutti i clienti con

una licenza valida il servizio di scarica dall'Internet dal sito

www.navichart.com

gratis 1'ultimo aggiornamento della programma di navigazione “NaviCharT”.

Per favore copiate il programma “NAVICHART.EXE” nel archivio rispettivo
“NaviCharT”. Cosi, dunque nel periodo della licenza avrete disponibile la versione
ultima del programma di navigazione “NaviCharT”.

Puo controllare il numero della vostra versione corrente dal menu “Finestra (Window)”

in “Info” (vede 2.2.9.6).

Lo stesso € vero per il manuale del programma di navigazione ‘“NaviCharT”, quale sara
9

aggiornato continuamente e puod essere scaricate in varie lingue da nostro homepage.

Ha anche la possibilita di scaricare gratuitamente dal notro sito Internet
I’aggiornamento della funzione di Auito Online “F 1”. Decompressate l'archivio e
copiatelo nell'elenco Navichart. Ha ora 1'Auito Online-aiuti del manuale dell'utente

nell’ultima versione (vedi 2.2.9.6.1 “Contenuto (Contents)”).

ATTENZIONE: Non provate mai di evadere una licenza necessaria

manipolando o modificando la data del sistema . In primo luogo,
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questo non funzionera, in secondo luogo il sistema ¢é controllato via
I’ora UTC del GPS. In caso di entrata del dati del I’ora sbagliata di
questo genere, potrebbe essere necessario che configura il Suo disco

fisso completamente.

1.5 Versione-Trial di prova

Su Internet sotto

www.navichart.com

uno ha anche la possibilita di scaricare gratuitamente I' ultima Versione di Prova del
nostro software di navigazione “NaviCharT”. La versione non ha licenza e puo solo
essere usata come un versione di dimostrazione. Non puo essere usato per navigazione
ma serve solo sia a mostrare le tabelle che la funzione e la gestione del programma

autorizzato.

1.6 Rinuncia

Questo manuale ¢ stato prodotto con grande cura. DigiSoft GmbH & Co. KG non

accetta alcuna responsabilita o passivita per danni risultati da errori di

espressioni (sintassi) o difetti nelle descrizioni tecniche.
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2. APPLICAZIONE DEL PROGRAMMA

2.1 Menu principale

Sotto Menu Principale ci sono due modi diversi:

2.1.1 Modo Plan (Planning Mode)

Nel modo di pianificazione, la scala del menu ¢ mostrata come segue:

Scala Carta Simboli Cursore Rotka  Option  Configurazione  Funzione  Finestra  Mawvigation

Cambiare da modo di pianificazione a modo di navigazione cliccando sul pulsante

della funzione “Navigation” (sotto modo pianificazione) (cf 2.2).

2.1.2 Modo Navigation (Navigation Mode)

Nel modo di navigazione, il menu scala ¢ mostrato come segue:

Scala Carta Mavigatore Ophion Configurazione Funzione Finestra  Plan

Cambiare da modo di navigazione a modo di pianificazione cliccando sul pulsante
della funzione “Plan” (sotto modo di navigazione) (cf 2.3).

NOTA:

Il modo di pianificazione ¢ modo di navigazione funzionano in livelli diversi. Nel
modo di pianificazion puo muovere la Carta (Chart) tabella col cursore. Prepari i
priopri piani in questa maniera. Nel modo di navigazione la posizione attuale di nave ¢
sempre esposta al centro dello schermo da un cerchio o un simbolo della nave. La
Carta non pud essere spostata in questa modo. Solo la funzione dello zoom ¢ allora

disponibile.
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Nel modo di navigazione, la funzione "Rotta Su" ¢ anche disponibile. (vedere

2.3.1.10)
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2.1.3 Mouse o Trackball

Pulsanti di funzione permettono accesso a funzioni diverse e posizionamenti:

Pulsante sinistro: 1. Cliccando una volta, Posizionamento (/ cambio) delle tabelle e

controlla lo stato della barra di informazione.
2.Cliccando il pulsante sinistro continuamente e muovendo il

cursore, si ha la possibilita di creare un campo nelle tabelle, il

quale si aggiustera allo schermo.

Pulsante destro: 1. Richiamo informazioni per tutti i simboli di mare e di terra.

2. Posizionamento e cancella di tutti [ punti intermedie (Waypoints).

3. Posizionamento e cancella di simboli dell'utente (User Marks).

4. Controlla della distanza e rilevamento (Linea di Navigazione).

Scroll: Zoom (In o Fuori) delle tabelle di mare sulle scale definite.

Cursore: Posizionamento del cursore a croce sullo schermo.

INDICAZIONE: I pulsanti del Mouse sono basati sulla regolazione della mano nel

sistema di funzionamento Windows. Se la regolazione ¢ messa a mancino, 1 pulsanti

del Mouse sono invertiti.
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2.1.4 Tasti di Funzione
Ci sono due tasti di funzione activi con il programma “NaviCharT”.
E sono i sequenti :

a) F1 - Ila finestra « Help » (Aiuto) si apre (vede anche 2.2.9.7)
b) F12 —la funzione “Uomo in Mare MOB (Man Over Board)” (vede anche 2.5).

2.2 Modo Plan

Scala Carta Simboli Cursore Rotka  Option  Configurazione  Funzione  Finestra  Mawvigation

L’utilizzo del programma “NaviCharT” nel Modo di Pianificazione permette 1’accesso

e di visualizzare, Carte marittime mondiali, disponibili e I piani di rotta.

2.2.1 Menu - Scala (Scale)

v eduta globale

-

v Generale nautico k 1: 4000000
v iCostiero b 1: 3000000
& CostieralApprocoio k 1: 2500000
v Approccio k 1: 2000000
Carta portuale 3 11500000
Qrrneggio k 1:1 000000

Scale per le carte marittime sono disponibili come segue:

Veduta globale (Overview): 1:30.000.000 a 1: 7.500.000;
Mondo (World): 1: 5.000.000 a 1: 1.000.000;
Generale nautico (General Nautical): 1: 1.500.000 a 1: 300.000;
Costiero (Coastal): 1: 500.000 a 1: 100.000;
Costiera/Approccio (Coastal / Approach): 1: 150.000 a 1: 20.000;
Approccio (Approach): 1: 50.000 a 1: 10.000;

Carta portuale (Harbour): 1:20.000 a 1: 5.000;
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Ormeggio (Berthing): 1:7.500 a 1: 1.000;

NOTA: Non tutte le aree mondiali contengono carte marittime per tutte le scale che
possono essere scelte nel programma. Se Carte marittime per altre scale sono
disponibili, puo essere visto dal segno di spunta v di fronte al disegno della scala
rispettiva. Quando si usa una scala che non ¢ disponibile, uno schermo marrone appare
con longitudini e latitudini senza informazioni. In questo caso si dovrebbe scegliere un
altro livello nel menu “Scala (Scale)” In alcuni casi le posizioni “Carta Portuale
(Harbour)” e “Ormeggio (Berthing)” contengono piu informazioni in o l'altra scala e

viceversa.

2.2.2 Menu - Carta (Chart)

v Fari & Boe

v Segnali lurninosi

v Auiti a la navigazione
v Zone limitate

v Profondita

v Simboli maritkimi

v Sirnboli kerreskri

v Testo & Informazioni
v iCopertura

v Simboli dellutente

“Carta (Chart)” permette l'attivazione e diattivazione di informazioni esposti sullo
schermo. Questo ¢ particolarmente utile nell” avvicinamento delle coste o porti con alta

densita di traffico.

CAUTELA: Non dimenticare di riattivare informazioni importanti quando

avvicinate altre regioni o comincii compiti nuovi di navigazione!
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2.2.2.1 Fari & Boe (Beacon & Buoys)

Attivazione e diattivazione di marchi nautici come fari, radio fari, segnali luminosi, e

boe.

2.2.2.2 Segnali luminosi (Lights)

Attivazione e diattivazione di luci di segnalazione o Fari.

2.2.2.3 Auiti a la navigazione (Navigational Aids)

Attivazione e diattivazione di aiuti di navigazione e marchi di navigazione (come

corsie del traffico, e altri).

2.2.2.4 Zone limatate (Restriction Areas)

Attivazione e diattivazione di aree con restrizioni del traffico speciali come navi

naufragate, (oil rigs) operazioni di cavi di mare, aree permanenti di manovra,

particolarmente aree protette di pesca e di allevamento di pesci.

2.2.2.5 Profondita (Depth)

Attivazione e diattivazione di dati della profondita e linee di profondita.

2.2.2.6 Simboli marittimi (Sea Objects)

Attivazione e diattivazione di simboli marittimi, marchi ed informazioni di tutti generi.
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2.2.2.7 Simboli terrestri (Land Objects)

Attivazione e diattivazione di marchi ed oggetti di terra utili, di tutti generi per scopi di

navigazione.

2.2.2.8 Testo & Informazioni (Text & Information)

Attivazione e diattivazione di informazioni di testo permanentemente esposti sulle

Carte e le zone.

2.2.2.9 Copertura (Coverage)

k|
v Wizualizare la copertura
~levello delle carte
" Generale nautico

™ Litaraneo

&« itoranen / &pprocoic

™ Approceio
" Carte portuali

" Dettalgh portuali

Ok |

Attivare “Copertura (Coverage)” da informazioni alla disponibilita di carte
particolareggiate del programma “NaviCharT” per aree specifiche- questa

informazione e esposta graficamente per mezzo di una griglia blu chiara.

SUGGERIMENTO: Solo uno livello alla volta puo essere messo come “Copertura

(Coverage)”.
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2.2.2.10 Simboli dell’utente (User Marks)

Attivazione e diattivazione di marchi dell'utente.

2.2.3 Menu - Simboli (Mark)

Aggiunga simboli
Descriva simboli
Zancelli simboli

Simboli individuali possono essere messi (sulle carte marrittime) per oggetti come

segue

2.2.3.1 Aggiunga simboli (Add Mark)

“Aggiunga simboli (Add Mark)” permette simboli diversi:

Aggiunga simboli

------- & Oggetti pericolosi —

------- Auit a la navigazione
------- Cggetti terrest

....... _\i\ Falo
------- e Naufragio

------- + FRoocia

Questi simboli possono essere scelti liberamente (col pulsante sinistro del mouse) e
posizionati a scelta sulle carte di mare via il pulsante destro del mouse, per esempio per
aggiornare carte di mare piu vecchie o entrate proprie.

La finestra susseguente
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Inserire il vostro commento

abilita entrata della descrizione propria ai marchi rispettivi. Descrizione non ¢
obbligatoria. Premi “Annulla” o “Salva” per chiudere la finestra. Il marchio ¢ stato
messo sulle carte di mare. Il commento personale non pud essere piu cambiato. Se

necessario, il marchio deve essere cancellato e (set) di nuovo col commento corretto.



2.2.3.2 Descriva simboli (View Mark)

Descriva simboli

Latitudine | Longitudine | Tipo di zimbali | Dezcrizione |
°RE. 482 W Auit alla Mavigazione

146732773 E  Ogoetti Pericolozi

w o [Hottamy . |
10912900 £ Rottami

Cambiare simbaoli Andare a simbol Chiuder |

"Descriva Simboli (View Mark)" da posizioni e descrizioni degli oggetti individuali

come sopra. Clicca sugli oggetti individuali per vedere la posizione del simbolo sulla

carta rispettiva. Selezionando un tipo di simbolo, i pulsanti "Cambiare simbolo

(Change mark)" e "Andare a simbolo (Go to mark)" sarano attivati.

a) Cliccando "Cambiare simbolo (Change mark)" si ha la possibilita ora di cambiare

manualmente la posizione del simbolo. Si apre una finestra,

™% Cambiare simboli L x|
Lat: " [25.557 4
Lon:[3 NOER [ > ]
Z = | Eambiarel
1
0 ) Eaml Annulla |
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nella quale le coordinate di latitudine e longitudine possono essere cambiate.

Cliccando "Cambiare (Change)" la posizione nuova ¢ salvata e la finestra chiudera.

Quando clicca su "Annulla (Close)" la finestra " Cambiare simbolo (Change mark)"

chiudera e la posizione precedente sara mantenuta.

b) Cliccando " Andare a simbolo (Go to mark)" il simbolo scelto sara messo ed appare

centrato sullo schermo.

INDICAZIONE: Per favore stia attento che la scelta “Simboli dell'utente (User
Marks)” sia attivato nel menu “Carta (Chart)”, per mostrare il simbolo sulla

carta.

2.2.3.3 Cancelli simboli (Delete Mark)

“Cancelli simboli (Delete Mark)” abilita la cancellazione di alcuni simboli cliccando il

pulsante destro del mouse sul marchio, e dopo conferma.

P NaviCharT ;lgl il

Lei vorrebbe weramente cancellare questo simbolo ?

Mo |

NOTA: Dopo il completamento di ogni azione singola il cursore si muove
automaticamente alla modo d'informazioni. Se si vogliono cancellare piu simboli il

precesso sopra-descrivuto deve essere ripetuto.
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2.2.4 Menu - Cursore (Cursor)

# Informazione
Punto inkermedio
Linea di navigazione

Selezionare da sopra e cliccare col pulsante destro del mouse per attivare

- Informazione:

Informazioni su oggetti.

- Punto intermedio (Waypoint):

Posizionamento, cancellazione e cambiamento di punto intermedio.

- Linea di navigazione (Navigation Line):

Misurare la distanza e rilevamento fra due punti.

2.2.4.1 Informazione

Cliccando il pulsante destro del mouse si possono richiamare informazioni da ogni

oggetto.
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IMFORMATION

Depth area »

Sea area »

Temitonial zea area r

Sea area »

Coastline Light characterniztic ; occulting

Depth cantar » Colour : white,

Beacon, zpecial purpoze  # Height : 31

Buoy, zafe water r Signal penod : 7.0

Control point ] Cuality of wertical measurement : meazured
Sectorlimit one : 45,0

Fadio station r Sectorlirnit bwo : 34,0

Top mark, » Signal zequence : 05.0+02.0]

Source of data » Walue of nominal range : 7.0

2.2.4.2 Punto intermedio (Waypoint)

Si puo creare un percorso con tanti Punti Intermedio (waypoint) quanto si desiderano.
Cliccando il pulsante destro del mouse per marcare (waypoint) 1- trascina il cursore
alla seconda posizione e cliccare col pulsante destro del mouse per marcare (waypoint)
2- e cosi via! Se si desidera annullare un (waypoint), clicca il waypoint una seconda
volta (non cliccare due volte). Per completare un percorso- quando si marca 1’ultimo,
muova il cursore via leggermente ed inserisca un (waypoint) addizionale, allora
cliccando di nuovo (non cliccare due volte) ed il (waypoint) addizionale sara
cancellato. Questo abilita il completamento del Suo percorso.

Se desidera scroll la tabella o cambiare la scala durante il posizionamento dei

waypoints, usa il pulsante sinistro del mose, come al solito.
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NOTA: Il pulsante sinistro del mouse sposta la tabella e non ha funzione per marcare i

(waypoints) o informazioni di richiamo.

2.2.4.3 Linea di navigazione (Navigation Line)

“Linea di navigazione (Navigation Line)” serve per misurare distanza e rilevamento fra
due punti. Posizionare il cursore sul primo punto e cliccare col pulsante destro del
mouse per marcare il punto. Spostando il cursore ora disegna (mostra) una linea

variabile tra il primo punto e I’attuale posizione del cursore.

Cursore Linea navig

Lat: 35*59.794 N
Lon: 14*36.072E

R ¥.274 nm
Brg: 3.7
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La finestra che si apre nel menu “Finestra (Window)” sotto “Cursore Geo-posizione
(Cursor Geo-Position)” (vede descrizione dettagliata a 2.2.9.3), le informazioni
possono essere lette. Cliccare col pulsante destro del mouse di nuovo per cancellare la

linea di navigazione e rifarne uno nuova.

Cliccando la status bar remette automaticamente il cursore alla funzione

standard del “Informazione”.

2.2.5 Menu - Rotta (Route)

Muova
aprire
Salvare
Chiuder

Inverkire
Info rotka
Commento

Salvaguardare rokta
Ripriskina rotta
Cancelli rotka

ZanceliMoE

2.2.5.1 Nuova (New)

Pianifica una rotta nuova- questo menu cambia il cursore automaticamente a funzione
del punto intermedio (waypoint). Punto intermedio possono essere messi ora col
bottone del mouse giusto (vede 2.2.4.2). Clicca “Nuova (New)” disattiva altre rotte

sullo schermo.
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2.2.5.2 Aprire (Open)

Aprire rotka

malta

Annulla |

“Aprire (Open)" permette di aprire esistente (salvate) rotte- il primo punto intermedio

(waypoint) € esposto sul centro dello schermo.

NOTA: Se un'annotazione dell'utente ¢ stata entrata su una rotta, il testo appare nella
finestra d’inizio quando la rotta riferita ¢ aperto. Cliccando “Continua” la finestra

chiudera e la rotta apparira sullo schermo.

Commento

Partuale Valetta

Continua |
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2.2.5.3 Salvare (Save)

Inserire un nome nuoyo per I'archivio

Salva rotte nuove o corretteo.

2.2.5.4 Chiuder (Close)

Attivi “Chiuder (Close)” per rimuovere la rotta dallo schermo

2.2.5.5 Invertire (Reverse)

Attivi “Invertire (Reverse)” esporre rotta in inverso. Il punto intermedio (waypoint)
ultimo ora diviene il primo e viceversa. E raccomandato salvare la rotta invertita sotto

un nome dell'archivio diverso.
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2.2.5.6 Info rotta (Info Route)

WP | Latitudine| Lu:ungitudine| Cap | Distan2a|
1 47737968 M I 461 E OO5* 086 nm
2 47738828 M FAENE 17 056 nm
3 47738 464 M F2R2AATE M7~ 072 nm
739153 M E

4] 47°38.811 M 23IOE 2207 073 nm
B 47738249 M F22EEZE 117 1.51 nm
7 47°37.254 M I24IRE 2527 0ES nm
a 47°36,832 M 723581 E 1077 1.42 nm
9 47°36,426 M 25604 E 2097 054 nm
10 47°35,955 M B8 E 00O .00 nim

Inzernne WP | Cambiare WF‘l Canceli *F |

Tempo stimata (75 kn=0 giorni 1 ore 1 min

Raotta: bodenzee 2 PC > GPS
Somma di*F: 10
Diztanza tatale :  7.70 nm Chiuder

Attivi "Info Rotta (Info Route)" per ottenere tutte le informazioni sulla rotta, posizione,
corso e distanza. Il punti intermedi (Waypoints) possono anche essere cambiati,

cancellati o aggiunti manualmente.

Selezionando un punto intermedio (waypoint), i pulsanti "Cambiare WP (Change

WP)" e "Cancelli WP (Delete WP)" saranno attivati.

a) "Inserire WP (Add WP)" permette di aggiungere manualmente un punto intermedio
(waypoint) nuovo dopo il punto intermedio (waypoint) selezionato. Una finestra

"Inserire WP (Add WP)" si apre,
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_Inserire WP il
Lat [ *[33.153 [N =]
Lon:[a  *[2z520 e =l
z — | Inserire |
1

0| Ear‘n:l Annulla I

nella quale si inserisce la posizione del punto intermedio (waypoint) nuovo. Con
"Inserire (Add)" queste coordinate nuove saranno aggiunte. I punti intermedi

seguente allora riceveranno un numero nuovo.

Se nessun punto intermedio (waypoint) ¢ stato selezionato, il punto intermedio

nuovo sara automaticamente 1 ultimo.

b) Cliccando "Cambiare WP (Change WP)" si ha la possibilita ora di cambiare

manualmente la posizione del punto intermedio. Si apre una finestra,

P  ambiare WP X
Lat: | " [3a.153 4
Lon:[3  * 22520 e =]
: — | Eaml:uiarel
]

0 ) Eanu:l &nnulla |

nella quale le coordinate di latitudine e longitudine possono essere cambiate.

Cliccando "Cambiare (Change)" la posizione nuova ¢ salvata e la finestra chiudera.

c) Con "Cancella WP (Delete WP)" il punto intermedio selezionato pud essere

cancellato: Dopo che si conferma,
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P naviCharT =10l x|

Lei vorrebbe weramente cancellare questo 'WE 7

Mo |

il punto intermedio ¢ definitivamente cancellato. I punti intermedi seguente allora

riceveranno un numero nuovo.

Nel campo d'informazioni “Tempo stimato (Estimated time by)” si puo determinare il
tempo per coprire il tragitto della rotta . Inserendo la velocita dello yacht il tempo
calcolato puo essere letto.

Nel campo d'informazioni “combustibile necessario”, il combustibile usato nei viaggi
passati puo essere elencato col il tragitto percorso prima della partenza. Per valutare il
combustibile necessario per il tragitto elencato , inserire I’uso media del combustibile

della nave.

Attivando “Rotta trasferita all'attivazione PC — GPS”, I’informazione della rotta €
tranmessa al GPS attivo. Per leggere il dati, il GPS deve sostenere la frase “WPL”. Per
favore ¢ consapevole che la frase “WPL” ¢ attivato sul GPS come pure nel nostro
programma di navigazione ‘“NaviCharT” nella finestra “NMEA 0183 Produzione *

COM x” (Vede “Regolazione NMEA (NMEA Settings)” sotto 2.2.7.2).

Quando attiva “PC — GPS”

spedisca WP a GPS

Fosizione di Inizio %P nel GPS : I'I
Annula |

la finestra “Spedisca WP a GPS (Send WP to GPS)” apre e vi sarda domandato di

indicare il numero della posizione del primo punto intermedio nel GPS.
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Fondamentalmente, tutto I’elenco dei punti intermedi elencati nella finestra “Info Rotta
(Info Route)” ¢ tranmesso al GPS da che seque che tutti i punti intermedi seguenti sono

numerati e trasmessi. Le posizioni gia esistente nel GPS sono transcritte.

Spedisca WP a GPS
Spedizca 349

Con la barra d'informazione riporti, si vede la continuita del trasferimento dei punti

intermedi al GPS. La finestra chiude appena il trasferimento ¢ finito.

Cliccando "Chiuder (Close)" la finestra "Info Rotta" ¢ chiusa ed si ¢ ora di nuovo

nell'attivita normale del programma di navigazione "NaviCharT."

2.2.5.7 Commento (Comment)

Con “Commento (Comment)” commento individuale riguardo a la rotta gia salvata puo

essere entrato.

Cliccando “Commento (Comment)” la finestra “Aprire rotta (Open Route)” apre,

selezionare la rotta per la quale il Suo commento ¢ stato entrato.

Aprire rotka

malta

Annulla |

Dopo che scegliete la rotta cliccate “Aprire” ed una finestra apre in quale puo entrare il

vostro commento.
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Inserire il vostro commenkto

Cliccate “Salva” il testo entrato sara associato alla rotta interessata. La finestra allora
chiudera automaticamente.

2.2.5.8 Rotta da un Itinerario Veleggiato.

" Rotta da un Itinerario Veleggiato " offre la possibilita di integrare un rotta esistente
in una rotta nuova. Prima, secondo 2.2.8.2 (Vista Track) apri la rota veleggiata che
dovrebbe essere attivata come la rotta. Una volta questa rotta ¢ stata esposta sullo
schermo, cliccando il pulsante sinistro sul " Rotta da un Itinerario Veleggiato" nel
menu principale "Rotta" si attivare. La finestra " Rotta da un Itinerario Veleggiato" si
apre Allora puo scegliere tra:

a) converte ciascuno punto di posizione singolo del Itinerario Veleggiato in una Rotta.

b) che il (massimo 1000) primi punti del itinerario con cambio di rota superiore al X.

gradi

Route from zailed track

ou may save max. 1000 waypoints
Wappoints in the track 33

Choice aof waypaink

% Save everny waypoint

" the first max. 1000 with change of course larger than 5.0 degrees AEgees |

Cancel |

Cliccando "gradi," si apre un altra finestra ancora

Change of courze

P (3 degress lal quale desidera cambiare il punto intermedio (waypoint).

<]

Del |

LI Rl B ] |
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2.2.5.9 Salvaguardare rotta (Backup Route)

Salvaguardare rotka

Malta - Gozo
Malta - Palma
Salvaguardare |

Southampton RO

Annulla |

Attivi “Salvaguardare” salvera la rotta sul lettore A:
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2.2.5.10 Ripristina rotta (Restore Route)

Ripristina rokta

b alta - Gozo
b alta - Palma
Riprestina |

Southampton RO

Annulla |

Attivi “Ripristina rotta (Restore Route)” recuperare la rotta da lettore A: / e la salvera

su disco fisso nell'elenco Navichart / Rotta (Navichart/Route).

2.2.5.11 Cancelli rotta (Delete Route)

Cancelli rotta

kalta - Gozo

b alta - Palma
rmalta
Southampton RO

Annulla |

P NaviCharT =10 x|

Siete zsicuro di volere cancellare guesta rotta ?

Mo |

Attivi “Cancella” cancellare ha rotta salvata .
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2.2.5.12 Cancelli MOB (Delete MOB)

Attivi “Cancelli MOB (Delete MOB)” cancellare il simbolo (Uomo in Mare)

(descrizione particolareggiata delI'™MOB (Uomo in Mare) funzione in 2.5).

NOTA:

L'attivazione della funzione “MOB” pu0 solo essere cancellata se prima la
funzione “Andare a MOB (Go to MOB)” ¢ stata attivata e interrotta da
“Disattivare pilota automatico (Stop Autopilot)” nel menu “Navigatore
(Navigator)”. Solo dopo di questo, puo la funzione “Cancelli MOB (Delete MOB)”

essere eseguito nel menu “Rotta (Route)”.
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2.2.6 Menu - Option

® Giorno bello
Giorno notmale
Crepuscala
Makke

fndare a la posizione
Andare a posizione nave
Cerca & Trova

® Aubomatico
iaradi
Disatkivare

Nel menu “Option” pud scegliere da 4 livelli diversi di colore e luminosita per lo

schermo secondo il giorno e le condizioni della luce cliccando sul mouse.

2.2.6.1 Giorno bello (Bright Day)

Adattamento della luminosita dello schermo a “Giorno bello (Bright Day)”.

2.2.6.2 Giorno normale (Normal Day)

Adattamento della luminosita dello schermo a “Giorno normale (Normal Day)”.

2.2.6.3 Crepuscolo (Dusk)

Adattamento della luminosita dello schermo a “Crepuscolo (Dusk)”.

2.2.6.4 Notte (Night)

Adattamento della luminosita dello schermo a “Notte (Night)”.
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2.2.6.5 Andare a la posizione (Go to Position)

Ti permette di andare a alcuna posizione scelta quale sara esposto al centro dello

schermo (solo possibile nella maniera della pianificazione) (Planning Mode).

™ andare ala posiZione El
Lat: | i [ (M =]
Lan:j14  ° |43.6266 |E =]
z = | .ﬁ.ndareal
1
0 _ Ean.gl Annulla I

2.2.6.6 Andare a posizione nave (Go to Ship Position)

Cliccando “Andare a posizione nave (Go to Ship Position)” la posizione corrente della

nave ¢ esposta al centro sullo schermo (Solo possibile nella maniera della

pianificazione) (Planning Mode).

2.2.6.7 Cerca & Trova (Search & Find)

Con “Cerca & Trova (Search & Find)” ha la possibilita di cercare con parole chiave e

chiamarli su alla posizione correspondente sulla carta.
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™ Cerca & Trova E - 10| x|

1. Entrare le prime |ettere della parola da cercare.

Imalta

2. Selezion l'articolo che tova e click ‘Andare &'
Cercare Livelo Latitudine Longitudine Z|

b4 ordo JBT36431 N | 14743473 E
MALTA, Generale nautico IRIIEA M 14726376 E
MALTA Costiero 21729800 M | 88°39.796 E
MALTA Costiero IAR3484 N 14723868 E
MALTA Appraccio 42T A5 M 1606823 E
MALTA, Carta portuale B°49045 M ) 14731889 E _I
MALTA Orreggio IEB2ERY M 14730024 E
MaLTa DRY Ormeggio IR2960 N 14°31106 E
MALTAGGARMA Approccio 3735759 N 20748387 E
MALTAIS Appraccio 47247 M T1TABETS W
MALTAMPELC Costieradbpproccio 47740187 M BR°02 562 W/
MALTAS | Coztierafdpproccio 45°53,651 M| 81°658,083 W ;l

Annulla | Andare a |

Quando attiva questa funzione, la finestra “Cerca & Trova (Search & Find)” apre. Nel
campo 1, ha la possibilita a entrata una nozione della ricerca. Immediatamente, la
nozione ricercata e esposto nel campo 2. Dopo che scegliete la parola interessata,
cliccando “Andare a” la nozione appare al centro dello schermo. Questa funzione puo

essere ripetuta tanto spesso quanto Lei vuole.
Cliccando “Annulla” la finestra aperta ¢ chiusa ed si ¢ ora di nuovo nell'attivita

normale del programma di navigazione “NaviCharT”.

NOTA: La funzione “Cerca & Trova (Search & Find)” puo solo ¢ chiamato su nel

modo di pianificazione.
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Con le funzioni seguenti la griglia di longitudini / latitudini possono essere

attivate o completamente disattivate. Solo una funzione possono attivare.

2.2.6.8 Automatico (Automatic)

Cliccando “Automatico (Automatic)” la griglia di longitudini / latitudini sono adattate

automaticamente alla scala sceglta.

2.2.6.9 Gradi (Degree)

Cliccando “Gradi (Degree)” la griglia di longitudini / latitudini sono sempre uno grado

(1°).

2.2.6.10 Disativare (None)

Cliccando “Disativare (None)” la griglia di longitudini / latitudini sono disattivate

completamente.

2.2.7 Menu - Configurazione (Setup)

Regolazione generale L
Regaolazione MMES

Fegolazione pilota aukomatico
Regolazione Track

Regolazione wetkore k

Aggiorna le carke
Aggiorna licenza

Drati salvaguardare
Dati riprestina
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2.2.7.1 Regolazione generale (General Settings)

Ora locale

Calibrare profondita
Calibrare bussola
Regolazione video
Regolazione tempo
Limgua g

Con “Regolazione generale (General Settings)” 1 parametri individuali delle funzioni

sequenti possono essere entrati.

2.2.7.1.1 Correzione a UTC (Correction to UTC)

Oralocale

IEII Ore
ele] <
'IEI 213 ﬂl
Salva | Aprulla |

Con “Correzione a UTC (Correction to UTC)” una differenza del ora individuale a
I'ora UTC (GMT) puo essere adattata o cambiata. Quando si connette il programma di
navigazione “NaviCharT” a un GPS ricevitore e NMEA produzione del dati ¢ attivata,
la data ed il tempo ¢ esposto nella finestra “Generale (General)” (vede 2.2.9.1) via il

comando “ZDA” o “RMC”.
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2.2.7.1.2 Calibrare profondita (Depth Offset)

Im metro
Tss] <
'IEI 213 ﬂl
Salva | Anrilla |

Con “Calibrare profondita (Deph Offset)” il dati della profondita ricevuti dal ricevitore
acustico dell'eco possono essere messi a punto. Questo serve lo scopo di inserire alcuna
differenza tra la linea dell'acqua e il trasmittente di ricevitore acustico dell'eco cosi si

calibra I'informazioni della profondita essata dei dati sullo schermo (vede 2.2.9.2).

2.2.7.1.3 Calibrare bussola (Compass Offset)

Calibrare bussola™

Im grado

7

4 “— |

1I:I Cane |

Salva | Antulla |

1. Con “Calibrare bussola (Compass Offset)” si pud inserire alcuna differenza in
deviazione della bussola cosi si abilita informazioni precise dei dati bussola sullo

schermo.

2. “Calibrare bussola (Compass Offset)” include allineamento del simbolo “NAVE”

(Navigation Mode) in maniera di navigazione quando si attiva la funzione pilota
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automatico (quando nessuna bussola ¢ disponibile o collegata) (vede 2.3.1.7
“Tolleranza del corso (Course Tolerance)”. Questo e applicabile quando si attiva
“Bussola NMEA disponibile (NMEA Compass available)” senza una bussola
disponibile o collegato (vede 2.2.7.2 “Regolazione NMEA (NMEA Settings)”).

2.2.7.1.4 Regolazione video (Display Settings)

Regolazione video

21 pollici 14 pollici
20 pollici 12 pollici
19 pollici 11 pollici
& {17 police 10 pollici
= 15 palici 9 pallici

Ok, |

Con “Regolazione video (Display Settings)” si puo aggiustare o cambiare la grandezza

dello schermo in qualunque momento.

2.2.7.1.5 Regolazione tempo (Weather Settings)

Cliccando su “Regolazione tempo (Weather Settings)” il modulo del tempo integrato

puo essere attivato o disattivato. Il ricevitore del tempo, collegato all'lUSB Com-Port

puo essere letto e I'informazioni visualizata.
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Regolazione tempo

[v itctivare bempo Informazione

— Scelta del ricevitore del tempo
INavcu:u:Ie 5B ‘wetter-bd aus j

K.iisterwetterbericht Mord-/0ztzee -
Seewetterbencht Mord-/0ztzee

[] Seewetterbericht Mittelmesr

[] Progriose Mordsee [5 Tage)

[] Progrose Dstses [5 Tage)

[] Progriose Mittelmeer (5 Tage]

[] Progrose wWesteuropa [2 Tage]

[] Progriose westl, Mittelmeer [2 Tage)

[] Progriose astl. Mittelmeer [2 T age)

[] Progrose Monweq, SeefDstsee [2 Tage)
[] Progriose Nordatlantik [2 Tage)

[ Statiorsmeldungen Nord-/0 steee

[] Statiorsmeldungen Mittelmeer
Tl iAW |rl-\r\.|l|-\.gru-\.l [y ll

Annulla | Salva |

Nella finestra “Regolazione tempo (Weather Settings)” le regolazioni devono essere

fatte:

a) La funzione “Activare tempo (Activate Weather)” permette di attivare o disattivare
il modulo del tempo nel programma di navigazione “NaviCharT”. Appena si ¢

scelto e dopo che si clicca salva, il modulo del tempo ¢ attivato.

b) La funzione “Scelta del ricevitore del tempo (Choice of weather receiver)”
permette di scegliere il ricevitore il quale deve emettere l'informazioni al
programma di navigazione “NaviCharT”. L’elencato delle aree marittime per il
ricevitore del tempo interessato puo ora essere attivato o disattivato secondo la
vostra scelta ed il vostro bisogno.

¢) Nella finestra sopra, Il ricevitore del tempo che ha selezionato sara esposto.
Secondo 1 vostri desiderio o , con click del pulsante sinistro puo selezionare
quelli per attivare o disattivare. L’informazione ricevuta per le aree elette sara
salvata nell programma di navigazione “NaviCharT” e puo essere richiamato in
qualunque momento (vede 2.2.8.4 “Cronistoria tempo (Weather historic)” e

2.2.9.5 “Tempo (Weather)”).
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Cliccando “Informazione” si ha la possibilita di richiamare informazioni dei vari
ricevitori del tempo ed il loro fabbricante.

Per il momento questo ¢ solo possibile con:

NAVCODE Wetter - Maus (www.navcode.de)
Trapp Navtronic * Mainstrale 8d * D - 45786 MARL

Cliccando “Annulla (Cancel)” la finestra “Regolazione tempo (Weather Settings)” si

chiude. Le regolazione precedenti rimarranno comunque.

Cliccando “Salva (Save)” le regolazioni saranno salvate e la finestra “Regolazione

tempo (Weather Settings)” si chiude automaticamente.

SUGGERIMENTO: In ordine che il programma di navigazione “NaviCharT” puo

riconoscere il tempo ricevuto, le apparecchiature externe devono essere installate
correttamente. Piu informazioni possono essere trovate nel manuale dell'utente delle

apparecchiature usate.

2.2.7.1.6 Lingua (Language)

English
Deutsch
Frangais
Espariol
® Ikaliano

“Lingua (Language)” permette di selezionare la lingua propria. Tutti i messaggi e

comunicazioni del programma saranno allora nella lingua scelta.
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2.2.7.2 Regolazione NMEA (NMEA Settings (NMEA Sentence))

Attivate “Regolazione NMEA (NMEA Settings)” e inserite parola d'ordine: 1 3 §

(senza spazio) per cambio delle configurazioni della hardware.

Inserire la sua parola d'ordine per la configurazione NHES

Dopo che si inserisce la parola d'ordine, cliccate “Salva” per andare a lo schermo di

configurazione.

NMEA 0183 Configurazione

4[4
BB,

(o]
=
=

[N ]
=
]

B jl=ii==

\1

Ermettere

(o]
=

EEtiere:

[ i S - S S
K N KA

Bl

1| A

Questo schermo accentua il Suo raccordi di interfaccia COM attivi e vi permette di

marcare le funzioni disponibili.

Manuale “NaviCharT” Versione 3.7 Aggiornato 17.05.2005
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¥ Bussola NMEA disponibile

Se c'¢ una bussola con NMEA 0183 dati attivi collegata al sistema “NaviCharT” questa
opzione deve essere attivata. Attivazione della bussola cambia il simbolo della nave da

)

un cerchio @ a una nave ¥ con direzione della rotta - e permette il rilievo automatico

della rotta anche quando i1 dati GPS sono persi temporaneamente.

Cliccando “Entrata (Input)” sul raccordo COM, Ia finestra “NMEA 0183 Entrata *
COM x (NMEA 0183 Input * COM x)”.

NMEA 0183 Entrata ® COM 1 £

[T DPT  Profondita
[T GGA&  Dati del GPS sistema del posizionamenta globals fissa
[T GLL  Posizione geografica
[” GNS  Fissa dati GNSS
HOG  Capowverso, deviazione e vanazione
HOT  Capowversa, wero
HOM  Capowerzo, magnético
kWD Direzione del vento e velocita
Yelocita del wento ed angala
Minimo raccomandato specifico dati Loran-C
RC  Minimo raccomandato zpecifico dati GHS5S
Latitudineg dell'obiettive & longitudine
Drati dellobiettivo zeguito
|nformazione dell'obiettivo seguito
[ wHw  Welocita dellacqua ed capoverso
Capoverso e velocita zul fondo
Relativo [apparente] welocitd dell'acqua ed angolo

Annulla |

:

L o o (o
e R f s i 1
ZoFEE

mm
=
£ 3

in quale i pacchetti dati richiesti e disponibili (frase)(Sentence) possono essere attivati
da suo raccordo periferico a “NaviCharT”. Vede manuali dell'utente del raccordo

periferico per dettagli dei pacchetti dati disponibile.

La maggior parte delle unita di raccordo perifericho richiede 'attivazione dei pacchetti

dati (Vede anche descrizione del NMEA norma in 3.1).

Clicca “Salva” per salvare questa configurazione. (Vede 3.4.2 “Scelta di NMEA
Sentenza (Choice of NMEA Sentences)”).
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Ciascun raccordo periferico dovrebbe essere connesso a un COM separato. Comandi
identici (come “GLL” o altri) 1 quali sono prodotti da unita periferiche diverse devono

essere attivati su un solo COM.

Cliccando “Emettere (Output)” su 1 raccordo COM, la finestra “NMEA 0183 Emettere
* COM x (NMEA 0183 Output * COM x)” si apre,

NMEA 0183 Emettere * COM 1 E £

[T APA  Autopilot fraze '

[T APE  Autopilot frase B

[T BOD  Rilevamento - origine a destinazions

[T BWC Rilevamento e distanza a punti intermedi
[T GLL  Pasizions geografica

[ RME  Minima info navigazione raccomandata
[ ¥TE  Cross-Track emare

W WPL  Waypaint location

Arnulla |

e riferisce pacchetti dati disponibili (frasi)(sentences) da “NaviCharT” alla vostra unita

periferica.

SUGGERIMENTO: Attivate solo pacchetti dati essenziali- questa parte del

programma richiede risorse del sistema molto alte e pud avere percid un impatto
negativo sulla velocita della gestione di “NaviCharT”. Consulta manuali dell'utente del
unita periferica per stabilire quale comandi I' unita rispettiva periferica puo leggere e

processarce.

Nel campo “Buffersize” avete la possibilita di adattare la lungezza in “Bits” delle
sequenze d'entrata / d’uscita. Molte apparecchiature NMEA hanno ordini programmati
fissi, 1 quali non possono essere spenti o disattivati. Cosi in certe situazioni, 1'entrata /
I’uscita di ordini non possono essere letti e trattati completamente. In questi casi
speciali ¢ necessario adattare il “Buffersize”.

Con PC piu vecchi, un “Buffersize” troppo grande puo influenzare la gestione normale

del programma di navigazione “NaviCharT”.
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Di nuovo, con un “Buffersize” troppo piccolo non tutti gli ordini possono essere
valutati. Un valore standard di: 300 caratteri ¢ stato definito. Dal esperienze, il valore

¢ fra 200 fino a 500 caratteri. Se necessario, altri valori devono essere esaminati.

Clicca pulsante “Communicazione (Configur)” (segnato con martello e chiave) per

configurare il raccordo COM rispettivo.

Communicazione i #
BaudRate : I 400 j
Parita : Im
D ataBits - I databitzd j
StapEit ; I stop1 j

Configurare I Arnulla |

Standard di trasmissione per la molti apparecchiature periferiche sono:
BaudRate: 4800 Parita: no_parity DataBits: databits8§ StopBit: stopl

(vede anche la descrizione dei termini “RS-232" in 3.2)

Consulti manuali dell'utente rispettivi per determinare la velocita e genere di
comunicazione del rispettivo periferico. Clicca “Configurare” per salvare regolazione
(Vede 3.4.3 “NMEA protocollo della trasmissione / BaudRate (NMEA transmission
protocol / BaudRate)”).

¥ Connette un Multipleser sul port di communicazione IEEIM 1 vl

L'Attivazione di “Multiplexer” automaticamente disattiva la configurazione precedente
di tutti i raccordi NMEA connessi. Il Multiplexer prende il controllo dello scambio di

dati tra “NaviCharT” e 1 strumenti (vede 5. “Multiplexer”).
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2.2.7.3 Regolazione pilota automatico (Autopilot Settings)

M™% p egolazione pilota automatico g x|

—Attrvare pilota automatico

v Athivare la navigazione della ratta entro de |a talleranza STE

{ Altivare la navigazione della posizione della nave versao la rotta

—Pozizione della nawve
¥ Centrare |a nave sulla schema

" Decentrare la nave sulla schema

—Segnale dell'allarme

{* Signale continuo fino a conferma

" Tie segnali successivi

[T Caleolo della navigazione per perdere GPS

Salva | Annulla |

Con “Regolazione pilota automatico (Autopilot Settings)” le seguenti regolazioni

possono essere effettuati:

2.2.7.3.1 Attivare pilota automatico (Autopilot Start)

a) Attivare la navigazione della rotta entro de la tolleranza XTE (Start Navigation

from Route inside XTE-Tolerance): Pilota automatico puo solo essere attivato da

punto intermedio 1 o entro la rotta +- XTE Tolleranza.

b) Attivare la navigazione dell posizione della nave verso la rotta (Start Navigation

from ship Position to Route): Pilota automatico puo essere attivato da posizione

della nave corrente con rotta automatica a punto intermedio (waypoint) 1.

AVVERTIMENTO: Rotta pilota automatico a punto intermedio 1 ¢ un linea

diritta senza considerazione di ostacoli sulla rotta.
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RACCOMANDIAMO: Operazione pilota automatico solo a

“Attivare la navigazione della posizione della rotta (Start Navigation

from Route)”.

2.2.7.3.2 Posizione della nave (Ship Position)

a) Centrare la nave sullo schermo.

b) Decentrare la nave sullo schermo.

Con l'attivazione di uno o l'altro punto si puo scegliere se la posizione della sua nave

nella maniera di navigazione ¢ centrata su schermo o se e decentrata.

2.2.7.3.3 Segnale dell'allarme (Alarm Signal)

a) Signale continuo fino a conferma.

b) Tre segnali successivi.

Questa opzione vi permette di regolare il Segnale dell'Allarme a continuo (segnale

continuo fino a conferma) o a 3 segnali successivi.

IMPORTANTE: Nessuno segnale suona quando ritorna la Tolleranza-XTE. Da una

deviazione nuova i segnali sono attivati di nuovo.
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2.2.7.3.4 Procede calcolo della navigazione per perdere GPS

(Proceed Navigation Reckoning by Losing GPS)

Questo permette ulteriori calcoli della rotta quando il pilota automatico ¢ attivato ed in
caso che c'¢ provvisorio / permanente fallimento del sistema GPS (accoppiamento
automatico). Questa funzione ¢ solo disponibile se una bussola che emmette dati a
norma NMEA 0183, ¢ collegata a “NaviCharT”. Se il pilota automatico ¢ disattivato

non puo essere riattivato senza ricevimento di dati GPS.

Clicca “Salva” per salvare configurazione.

2.2.7.4 Regolazione Track (Track Settings)

Regolazione Track

Modulo————
& Punti .. ..

" Mascondere traccia || Linea

Tempo etz 5 minb Fissare tempo etic. |

Salva | Annulla |

Questa funzione vi permette di vedere (su schermo) la rotta attuale del nave “Mostrare
traccia" o non “Nascondere traccia” e per determinare la frequenza di aggiornamento

“Tempo Etichetta”.

Scegliendo “Punti (Dots)” o “Linea (Line) 7, ha la possibilita vedere la rotta coperta.
Attivando “Punti (Dots)” un punto rosso sara messo ciascuno minuto alla posizione
della nave corrispondente sulla carta. Attivando “Linea (Line)” la rotta coperta sara

mostrata da una linea continua rossa.

Clicca “Salva” per salvare configurazione.
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2.2.7.5 Regolazione vettore (Vector Settings)

‘“ebtore di rokta

2.2.7.5.1 Vettore di rotta (Course Vector)

Attivando “Vettore di rotta (Course Vector)” la rotta avanti della nave ¢ rappresentato
da una linea. Purché c'¢ una bussola integrata che pud emettere dati di entrata a norma
NMEA 0183 ei Dati “RMA”, “RMC”, “VTG” sono attivati nel programma di
navigazione ‘“NaviCharT” (vede “Regolazione NMEA (NMEA Settings)” sotto
2.2.7.2).

2.2.7.6 Aggiorna le carte (Chart Update)

Aggiorna le carte

Seleziona il zuo lettore CD = [ -

* |nstalla carte sul zuo disco fizsn [raccomandata)

™ Far funzionare carte dal lettore CD

Ol | Lnnulla |

Come mostrato sopra noi raccomanda che si installa le carte marittime (fornite da

DigiSoft) sul disco fisso.



53

2.2.7.7 Aggiorna licenza (Licence Update)

P naviCharT ;IEIEI

Yolete weramente aggiornare la vostra licenza?

Aggiorna licenza

Sceqla lettoref percorso dove ['archivio ‘Licence. dat'
& immagazinato per linstallazione

|IEI c: [compaq] ;I

| G Mavichart (K |

Annulla

C:hM avichart

Con “Aggiorna licenza (Licence Update)” si puo installare la licenza acquistata da
DigiSoft GmbH & Co. KG. DigiSoft consegnera la licenza (Licence.dat) per E-mail
su ricevuta del Vostro ordine. Quando si installa la licenza, il seguente potrebbe

accadere:

1. Avete ancora una licenza valida.

a) Cliccando “Aggiorna licenza (Licence Update)” nel menu “Configurazione
(Setup)”, la finestra “Aggiorna licenza (Licence Update)” apre dopo la conferma. In
questa finestra si pud scegliere in quale archivio sara localizzata la licenza
consegnata da DigiSoft GmbH & Co. KG. Dopo che scegliere l'archivio e cliccando
su “Ok” la licenza sara installata. Dopo una installazione riuscita della licenza il

programma sara chiuso automaticamente e deve essere ricominciato. Il programma
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di navigazione ‘“NaviCharT” puo essere usato da Voi per il periodo della licenza

nuovo.

b) Cliccando su “Annulla” nella finestra “Aggiorna licenza (Licence Update)” la
finestra aperta ¢ chiusa ed si ¢ ora di nuovo nell'attivita normale del programma di

navigazione ‘“NaviCharT”.

2. La licenza per il programma di navigazione “NaviCharT” ¢ scaduta.

Quando il programma di navigazione “NaviCharT” inizia, la comunicazione

dell'errore seguente ¢ visibile:

NaviCharT _ x|

E39761 : Licence invalide !

a) Cliccando su “Ok” la finestra “Aggiorna licenza (Licence Update)” apre in quale si
puo scegliere in quale archivio sara localizzata la licenza consegnata da DigiSoft
GmbH & Co. KG. Dopo che scegliete 1'archivio e cliccate su “Ok” la licenza sara
installata. Dopo che installazione riuscita della licenza il programma sara chiuso
automaticamente e deve essere ricominciato. Il programma di  navigazione

“NaviCharT” puo essere usato da Voi per il periodo della licenza nuovo.

b) Cliccando su “Annulla” nella finestra “Aggiorna licenza (Licence Update)” la

finestra aperta ¢ chiusa e il programma di navigazione “NaviCharT” ¢ chiuso.

ATTENZIONE: Non provate mai di evadere una licenza necessaria manipolando

o modificando i dati del sistema. In primo luogo, questa non funzionera, in
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secondo luogo il sistema ¢ controllato via I'ora UTC del GPS. In caso di entrata di
dati del tempo sbagliati di questo genere, potrebbe essere necessario che si
configura (Format) il vostro disco fisso completamente. (Vede 6.1 “Messaggio

Errore E30210 (Error Messages E30210)”.

2.2.7.8 Dati salvaguardare (Data Backup)

Con questa funzione dati personali come traccia, marchi, MOB-Data, e regolazioni del

programma sono salvati.

Dati salvaguardare |

S alvaguardare

S Mavichart
3 chart
£ route

Annulla

E

a) Cliccando su questa funzione, la finestra “Dati salvaguardare (Data Backup)” apre e
si puo scegliere I'archivio di destinazione su quale il dati dovrebbe essere salvati.
Cliccando “Salvaguardare”, il dati sono copiati e salvati sul drive concernato. Dopo
di questo, la finestra chiude ed si ¢ di nuovo nell'attivita normale del programma di

navigazione ‘“NaviCharT”.

b) Cliccando su ‘“Annulla (Close)” la finestra aperta ¢ chiusa ed si ¢ ora ancora una

volta nell'attivitd normale del programma di navigazione ‘“NaviCharT”.

2.2.7.9 Dati riprestina (Data Restore)

Con questa funzione, Dati salvati saranno ripristinati sul disco fisso.
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Dati riprestina £

Selezioni il percorzo della fonte

Annulla

a) Cliccando questa funzione, la finestra “Dati riprestina (Data Restore)” apre e si puo
scegliere l'archivio dove sono il dati salvati. Cliccando “Ripristina” il dati sono
ripristinati nell'archivio del programma di navigazione “NaviCharT”. Se non ci sono
nessun dati salvato nel l'archivio della fonte, il bottone “Ripristina” non puo essere
attivato. Dopo di questo, la finestra chiude ed si ¢ di nuovo nell'attivita normale del

programma di navigazione “NaviCharT”.

CAUTELA: Il dati esistente nel archivio “NaviCharT” saranno rimpiazzati con

ripristina.

b) Cliccando “Annulla” la finestra aperta ¢ chiusa ed si ¢ ora ancora una volta

nell'attivita normale del programma di navigazione programma “NaviCharT”.

2.2.8 Menu - Funzione (Function)

Guardia del'ancora
Wista Track
Stampa carta
Croniskoria bempo
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2.2.8.1 Guardia dell’ancora (Anchor Guard)

0,10 -
Alarm * 12.05.2003 * 11:29:28 System time
Flals
4|56 Ll
112 3 Fuori dalla deriva tolleranza
|: AHc -_] |-_-|” |-_ |:|_ |:|_ L= .|:|_ L] ':'[l:” I-._|:|_
- Carec |
Salva | Antulla |

“Guardia dell'ancora (Anchor Guard)” ¢ una funzione di sicurezza e serve per la
soprintendenza automatica della posizione della nave da un moto di deriva eventuale.
Quando si attiva questa funzione, si deve mettere la vostra tolleranza del moto propria
massima in NM. Quando si attraversa questi moto massimo un suono di allarme
segnala il quale deve essere confermato. Dopo che si conferma, il “Guardia dell'ancora

(Anchor Guard)” si ferma e deve essere attivato di nuovo se necessario.

Guardia dell'ancora

Ancoraggio posizione :

Lat: 3553741 N
Laon: 14*31.093 E
bl ax. deriva: 010 nm

Posizione della nave :

Lat: 3553741 H
Laon: 14*31.093 E
Deriva 0,00 nm

Questo funzione puo essere disattivato cliccando “Uscita”.

SUGGERIMENTO: Un massimo di 5§ NM puo essere messo come tolleranza del

moto.
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2.2.8.2 Vista Track (Track View)

P vstatrack S

b odula

™ Linea

Yedere

M ascondere

Arnulla

“Vista Track (Track View)” permette esposizione delle rotta gia coperte. Per attivare
“Vista Track (Track View)” una finestra apre, in quale pud essere scelto per quale
periodo la rotta coperta deve essere rappresentata. Per scegliere il periodo

corrispondente e cliccando “Vedere” la rotta appare sullo schermo.

Questa funzione sara disattivata cliccando “Nascondere™ nella finestra “Vista Traccia

(Track View)”.

SUGGERIMENTO: Questa funzione “Vista Traccia (Track View)” puo solo

essere selezionata nella maniera di Pianificazione.

2.2.8.3 Stampa carta (Print Chart)

Cliccando “Stampa carta (Print Chart)” la carta visualizata sullo schermo pud essere
stampata. Questo schermo copia (snapshoot) ¢ adattato alla carta configura e stampa in

formato laterale.



59

2.2.8.4 Cronistoria tempo (Weather Historic)

Cronistoria tempo

27.08.2003
56,05, 2003 Stampa | Chiuder |

2h.08.2003
Azzerare storico pil vecchio di qiori
Azzerare stonico |
Proghose "Westeuropa [2 Tage) j
ZCZC 893 8 =
FOEWS7? EDSW 260600 —

+SEEWETTERBERICHT FUER WESTEUROPAEISCHE GEWAESSER
HERAUSXEGEBEN YOM SEEWETTERDIENST HWMBURG
26.08.2003, 06 UTC:

WETTERLAGE:

UMFANGREICHES TIEF 991 HORDRUSSLAND, NOCH ETWAS
VYERTIEFEND,

LAMGSAM NORDZIEHEND. HOCH 1031 SUEDWESTLICH ISLANDS,
WENIG

AENDERND. KEIL 1020 MITTELEMGLAND, ETWAS ABSCHWAECHEND.
TIEF 1012

SKAGERRAK, VERTIEFEND, LAMGSAM SUEDOSTZIEHEND . ABENDS
1003

SUEDLICHE OSTSEE. TIEF 1009 LOFOTEN, STARK YERTIEFEND,
SUEDZIEHEND, HACHTS 995 KATTEGAT. SPAETER OS5TZIEGEND,
MORGEN

MITTAG 985 GOTLAND. TIEF 1013 SUEDWESTLICH YON IRLAND MIT ;I

Con questa funzione si ha la possibilita di vedere informazioni del tempo ricevute nel
passato. Cliccando su “Cronistoria tempo (Weather Historic)” nel menu “Funzione
(Function)” la finestra si apre nella quale si puo scegliere liberamente, da quale giorno
I’informazioni del tempo ricevute dovrebbe essere richiamato. Cliccando sul giorno

interessato ed area marittima, I’informazione del tempo ricevuto appare nella finestra.

Cliccando “Stampa (Print)” I’informazione del tempo mostrata puo essere stampata.

Cliccando ‘“Azzerare storico (Clear historic)” si ha la possibilita di cancellare
I’informazioni del tempo del mare, salvate dal passato. Inserendo il numero di giorni
nella finestra “Azzerare storico piu vecchio di .... giorni”, si immette il periodo di
tempo dal quale il tempo storico dovrebbe essere cancellato. Cliccando “Azzerare

storico (Clear historic)” e dopo un ultima conferma, tutte I'informazioni che sono piu
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vecchie del periodo fisso di tempo sono cancellate. Queste informazioni sono

cancellate definitivamente.

Cliccando su “Chiuder (Close)” la finestra “Cronistoria tempo (Weather Historic)”
chiudera ed si ¢ ora di nuovo nell'attivita normale della programma di navigazione

“NaviCharT”.

2.2.9 Menu - Finestra (Window)

Genetals

Doaki

Cursore Ged-posizione
Tempo

Aiuto 3
Info

Iscika

Nel menu “Finestra (Window)” finestre permanenti possono essere aperte o chiuse.

Informazioni o aiuto puo essere chiamato via.

2.2.9.1 Generale

UTC:  29.04.2003
13:34:02

Lat: 35953976 H
Lon: 14°32 452 E
Capoversao o -

Quando attiva “Generale” una finestra apre in quale UTC (GMT) data e tempo ¢
esposto come pure la posizione attuale della nave in longitudine e latitudine ed la rotta
attuale. In ordine che i abbia 1'UTC esposto, sul GPS il comando “ZDA” o “RMC”
deve essere attivato per la produzione del dati. La finestra non puo essere chiusa se i
comandi “RMC” o “ZDA” sul GPS ¢ disattivato (vede anche 2.2.7.1.1 “Correzione a
UTC (Correction to UTC)”.
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2.2.9.2 Dati (Data)

ColG:
SoG:
Wa 5
W A

WS

Depth :
R i A
RRTIE

=

n Lo
) = s T %
33 =

0

Soos =0
[ [ — ]

[

-
=

Attivando ”Dati (Data)” informazioni sono disponibili su Vero corso sul fondo,
Velocita sul fondo, velocita in superfice, vero angolo del vento, vera velocita del vento,
profondita (in metri), direzione relativa del vento e velocita relativa del ventoa, se i
strumenti rispettivi sono collegati. Muovere il cursore su l'abbreviazione per vedere il

loro significato.

2.2.9.3 Cursore Geo-posizione/Cursore Linea di navigazione/WP Geo-posizione

Attivando “Cursore Geo-posizione (Cursor Geo-Position) / Cursore Linea di
navigazione (Cursor Navigation Line) apre un altra finestra che si accendera
selezionando “Cursore Linea di navigazione (Cursor Navigation Line)” sotto menu
principale “Cursore (Cursor)” (maniera di pianificazione). L'attivazione di “Cursore
Geo-posizione (Cursor Geo-Position) / Cursore Linea di navigazione (Cusor
Navigation Line)” non ¢ salvato e necessita di essere attivato quando ricomincia

“NaviCharT”.

_
Cursc Lat: 23°29593N
Lat : 102671 N Lat: 5906229 H Lon : 126°55 977 W
Lon: 8%16.385 W Lon: 38742831 W WP 10 to cursor
Fna:  2498.400 rm Fng:  2938.300 nm Frng: 641,200 nm
Erg: 2113 ° Brog: 3035 - Brog: 2576 °
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1) Attiva “Cursore Geo-posizione (Cursor Geo-Position)” per darvi dati come
posizionare di cursore e distanza in miglia nautici (NM) e Relevamento dalla

posizione della nave al cursore.

2) Attiva “Cursore Linea di navigazione (Cursor Navigation Line)” per darvi gli stessi
dati ma con una linea di navigazione - questa maniera vi permette (Cliccando
bottone destro del mouse) mettere un punto intermedio (waypoint) provvisorio ed
ottiene dati come posizione del cursore e distanza in miglia nautici e relevamento da

una posizione scelta al cursore.

3) L’attivazione del cursore per programmare I punti intermedi [waypoint], la finestra
“Cursore Geo-Position / Cursore Navigation-Line (Cursor Geo-Position/Cursor
Navigation-Line)” si cambia a "WP Geo-posizione (WP Geo-Position)" Qui le
coordinate di posizione del cursore ¢ indicato per latitudine e longitudine. Allo
stesso tempo la distanza e rilevamento del cursore al punto intermedio [waypoint]
precedente ¢ indicato. Per somma o avvicendando dal punto intermedio
[waypoints], la distanza e rilevamento al punto intermedio [waypoint] seguente ¢

anche determinato e visualizzato.

INDICAZIONE: La funzione “Cursore Linea di navigazione (Cursor Navigation

Line)” puo essere attivato cliccando su “Linea di navigazione (Navigation Line)” nel

menu “Cursore (Cursor)” (vedi 2.2.4.3 “Linea di navigazione (Navigation Line)”).
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2.2.9.4 Bussola (Compass)

Attivando la funzione "Bussola" , la finestra "Bussola" apre, in quale una bussola color

rosa appare.

Manuale “NaviCharT” Versione 3.7 Aggiornato 17.05.2005
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2.2.9.5 Tempo (Weather)

El

S gaiortare LEmpa I

......

Fiigterwetterbenicht Mord-/0stzee

ZCZC 901 -
FQENS1 EDZW 260800

SEEWETTERBERICHT DEUTSCHE NORD- UND OSTSEEKUESTE
HERAUSGEGEBEN YOM SEEWETTERDIENST HAMBURG
26.08.2003, 08 UTC:

WETTERLAGE:

TIEF 930 NORDRUSSLAND, LANGSAM NORDZIEHEND. ISLANDHOCHKEIL 1020
MITTELENGLAND, ETWAS ABSCHWAAEND. TIEF 1012 SKAGERRAK.. ABENDS
10032 POLEM. TIEF 1005 LOFOTEN, STARK YERTIEFEND, SUEDZIEHEND,
NACHTS 995 KATTEGAT. MORGEN MITTAG 983 GOTLAND.

YORHERSAGEM FUER DIE KUESTENGEBIETE GUELTIG BIS HEUTE s

MITTERNACHT:

NORDSEEKUESTE:

OSTFRIESISCHE KUESTE:

NORDWEST 5, ZUNEHMEND b, GUTE SICHT.

ELEMUENDUNG:

NORDWEST 5. ZUNEHMEND & BIS 7. SPAETER EINZELNE SCHAUERBOEEM.

SONST GUTE SICHT.

HELGOLAND:

NORDWEST 5, ZUNEHMEND 7, SPAETER EINZELME SCHAUERBOEEMN, SONST

GUTE SICHT, 5EE 1 BIS 2,5 METER.

NORDFRIESISCHE KUESTE:

NORDWEST 5, ZUNEHMEND 7, SPAETER SCHAUERBOEEN, SOMST GUTE ;I
v

| | Messun collegamento

Cliccando questa funzione, la finestra “Tempo (Weather)” si apre nella quale ¢
possibile attivare le regolazioni del tempo per le aree marittima scelta per la quale
I'informazioni del tempo dovrebbero essere richieste. Cliccando sull'area marittima

interessata, I'ultima informazioni del tempo salvata sara mostrata.

Cliccando “Stampa (Print)” I’informazione del tempo mostrata pud essere stampata.
Cliccando “Aggiornare tempo (Weather Update)” le ultime informazioni del tempo
possono essere lette dal ricevitore del tempo. Queste informazioni allora possono

essere salvate e mostrate nel programma di navigazione “NaviCharT”.

Nel menu “Finestra (Window)” sotto “Tempo (Weather)” varie informazioni dello

stato dell'apparecchiatura del ricevitore del tempo sono alla vostra disposizione.
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2.2.9.6 Aiuto (Help)

Conkenuta
Indice
Usare Aiuta

Questo manuale ed altri suggerimenti come aiuto online.

2.2.9.6.1 Contenuto (Contents)

Aiuti Online dal manuale dell'utente del programma di navigazione ‘“NaviCharT”.

Cliccando sul tasto “F1” 'Aiuto Online dell 'attiva finestra si apre.

2.2.9.6.2 Indice (Index)

Indice del programma di navigazione “NaviCharT”.

2.2.9.6.3 Usare Aiuto (Using Help)

Usare aiuto del sistema di funzionamento Windows.

2.2.9.7 Info

Informazioni del redattore, informazioni della licenza ed informazioni del programma

(programma versione, numero versione, etc. della versione delle carte).
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2.2.9.8 Uscita (Exit)

Con “Uscita (Exit)” il programma “NaviCharT” si chiude.
Se 1 dati non sono ancora salvati, una conferma di sicurezza scocca su, la quale deve

essere risposto con “Si” o “No”.

P NaviCharT -0 x|

Yorebbe zalvare la rotta corente

Mo

Con “Si” il dati sono salvati, con “No” il programma sara chiuso, ed il dati saranno

persi.

Una finestra della conferma finale appare.

P N aviCharT . =10l x|

Wolete Abbandonare il programma MawiCharT ?

Mo |

2.2.10 Menu - Navigation

Premere “Navigation” cambiera a modo di navigazione (vede 2.3). In modo di
navigazione la barra del compito resta la stessa ma il menu “Rotta (Route)” (vede

2.2.5) ¢ sostituito da “Navigatore (Navigator)” ed altre funzioni sono disponibili.
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2.3 Modo - Navigation (Navigation Mode)

Scala Carta Mavigatore Ophion Configurazione Funzione Finestra  Plan

Modo di navigazione vi permette di navigare la nave (incluso il funzionamento del

Pilota Automatico (Autopilot) con funzioni di pianificazione soppresse.

2.3.1 Menu - Navigatore (Navigator)

Caricare rotka
Ehitder ratta

Aktivare piloka automatico
Disatbivare piloba autamatica

andare a MoE

Tolleranza della posizione
Tolleranza del corso
Tolleranza XTE

Tempo d'alerta

2.3.1.1 Caricare rotta (Load Route)

Caricare roktka

malta

Annulla |

Questo vi permette di caricare (richiamare) una rotta salvata.
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2.3.1.2 Chiuder rotta (Close Route)

Questo vi permette di chiudere la rotta corrente.

2.3.1.3 Attivare pilota automatico (Start Autopilot)

“Attivare pilota automatico (Start Autopilot)” attiva il pilota automatico e il
“Tracking” via “NaviCharT” ed inizia il trasferimento dei dati per il pilota automatico
del imbarcazione / yacht. La finestra “Pilota automatico (Autopilot)” apre ed il

seguente ¢ mostrato:

W appoint: 9
Distanza: 3.3 nm WE 1 \
ETA : 15.05.2003
15:58
TG : 0d 1h 15m BPD
DST: 32 nm
FroszimowP: 2 BOD
DTG : 0.5% nm
SPD - 26 kn WE 2
BOD : 464 °
®TE : 0,001 nm
BFD : 465 °
1. Numero totale di punto intermedio Waypoints
2. Distanza totale della rotta. Distanzia
3. Stimato data e ora di arrivo ETA
4. Tempo rimanente a destinazione TTG
5. Distanza rimanente a destinazione DST
6. Numero del prossimo punto intermedio Prossimo WP
7. Distanza al prossimo punto intermedio DTG
8. Velocita sul fondo SPD
9. Rotta da precedente a prossimo punto intermedio BOD
10. Deviazione dala linea di rotta XTE

11. Rottao da posizione della nave a prossimo punto intermedio BPD
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Pure quando non c'¢ nessuno collegamento col pilota automatico della nave, quando si
attiva “Attivare pilota automatico (Start Autopilot)” ¢ possibile vedere, deviazione dal

capoverso, punti intermedio (waypoint) tempo € molto piu.

2.3.1.4 Disattivare pilota automatico (Stop Autopilot)

“Disattivare pilota automatico (Stop autopilot)” disattiva il pilota automatico e e il

“Tracking” via “NaviChart”. La finestra “Pilota Automatico (Autopilot)” sara chiuso.

2.3.1.5 Andare a MOB (Go to Man Over Board)

“Andare a “Uomo in Mare MOB” ¢ una funzione come (e.g) “Attivar pilota automatico
(Start Autopilot)”. Scegliendo questa funzione il la pilota automatico del programma di
navigazione “NaviCharT” ¢ attivato. il programma di navigazione ora guida la rotta
del pilota automatico tramite navigazione direttamente alla posizione dove “Uomo in
Mare MOB?” ¢ stato attivato. Nella finestra “Pilota automatico (Autopilot) ” tutti 1 dati
posono essere letti. Altre informazioni sono disponibili su “Uomo in Mare MOB (Man

Over Board)” (vede anche 2.5).

Pure quando non c'¢ nessuno collegamento col pilota automatico della nave, quando si
attiva “Andare a (Go to MOB)” “Uomo in Mare MOB”, ¢ possibile vedere, deviazione

dal capoverso, Punto intermedio (waypoint), tempo e molto piu.



70

2.3.1.6 Tolleranza della posizione (Position Tolerance)

Tolleranza della pa

Salva | Annulla |

Inserite la massima “Tolleranza della posizione (Position Tolerance)” in miglia nautici
(NM) tra posizione corrente € punto intermedio (waypoint) 1 per l'attivazione del pilota
automatico sotto “Attivare la navigazione della posizione della nave verso la rotta
(Start navigation from Ship Position to Route)”. Questa funzione ¢ limitata

automaticamente a un massimo di 10 miglia nautici (NM).

2.3.1.7 Tolleranza del corso (Course Tolerance)

Tolleranza del cors
Im grado

f18)119
15| 6 Ll
1EI 2 3 Ear‘u:l

Salva | Annulla |

Inserite la massima “Tolleranza del corso (Course Tolerance)” in gradi per permettere
la deviazione dell'angolo della nave dalla rotta fissa per l'attivazione del “Pilota
Automatico (Autopilot)” Questo si riferisce solamente, se un Bussola NMEA attivato

(vede 2.2.7.2 “Regolazione NMEA (NMEA Settings)”).
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2.3.1.8 Tolleranza XTE (XTE Tolerance)

05
= nm WP 1 %
7 Py
1 “— |
1 HTE
Canc |
1]
WP 2
Salva | Annulla |

Inserite la massima “Tolleranza XTE (XTE-Tolerance)” in miglia nautici (NM) per la
deviazione parallela a la linea della corrente rotta progettata. Al di fuori di questa

tolleranza, la funzione pilota automatico non puo essere cominciato.

2.3.1.9 Tempo d’alerta (Warning Time)

Tempo d'alerta

I rninLto

Allarme * 15.05.2003 * 14:48:00 Tempo sistema

Canc

718l s
all I L Dentro 2 Minuti al arrivo
1 z] 3

. [Eas] .

al punto intermedi

Salva | Annulla |

Inserite il tempo per tono e segnale dello schermo prima di raggiungere il prossimo
punto intermedio (waypoint). Se segnale continuo ¢ attivato, confermare cliccando il

mouse per fermare il ripetere del segnale.
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2.3.1.10 Rotta Su

Attivando l'opzione Rotta Su nel programma di navigazione "NaviCharT," la
navigazione sara esposta sempre verso su. Il simbolo della nave va verso 1' orlo
superiore di schermo. La tabella gira con la direzione che prende la nave. La bussola

punta al nord attuale. Il numero sullo schermo indica la rotta 'attuale veleggiata.

NOTA:
La funzione "Rotta Su'" non sara salvata automaticamente. Al ciascuna inizio del

programma di navigazioni ""NaviCharT" questa deve essere attivata se richiesta.

2.3.2 Menu - Plan

Cliccando su “Plan” il programma cambia alla maniera di pianificazione (vede 2.2). Il
punto menu “Navigatore (Navigator)” che ¢ visibile nella “Task Bar” della maniera di
navigazione, cambia. Inoltre, le funzioni seguenti sono disponibile nella pianificazione:

symbolo, cursore e rotta.

2.4 Status Bar

1 2 3 45 6 7 8 9 10 11

MLIE Bppasien 11000 o e Lat 35515408 Leac 18" 347E Infe | Mavigeen Aulepdol OFF  MALTA

La condizione sociale piu bassa sbarra drammi le funzioni seguenti ed informazioni:

Campo 1: MOB (Uomo in Mare) MOB (Man Over Board)

Campo 2: Visualizzazione del livello della carta maritima attiva (Display of active
chart level)

Campo 3: Visualizzazione della scala della carta maritima attiva (Display of active
scale)

Campo 4: Mostra della funzione dello zoom attivo +

Campo 5: Mostra della funzione dello zoom attivo -
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Campo 6: Mostra della Latitudine corrente (Lat)

Campo 7: Mostra della Longitudine corrente (Lon)

Campo 8: Mostra della funzione attiva del cursore (INFO, WP, MARK, NAV-L)

Campo 9: Mostra della mostra dello schermo attivo (MANIERA di PLAN o
NAVIGATION)

Campo 10: Mostra della funzione del pilota automatico corrente (attivo o inattivo)

Campo 11: Mostra della rotta attiva nella maniera di navigazione
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2.5 Funzione Uomo in mare (Man Over Board Function)

La funzione m ¢ una funzione di sigurezza quale aiuta a salvare vite in caso di
emergenza. E percio vitale per il capitano di essere familiare con questa funzione. la

funzione “MOB” puod essere attivata in qualunque momento, in qualsiasi maniera

\

(Mode). Cliccando “MOB?” e la posizione del “Uomo in Mare” ¢ marcato sulla carta di

mare.

oo in mare MOBLS
UTC: 15.05 2003
15:04:57

Lat: 35*H4.135 N
Lon: 14*31.853 E

BPD : 215 °
OTG: 1.7 nm

Allo stesso tempo una finestra (come sopra) si apre e da tutti 1 dettagli relativi.

-
- - X E
T

¢

-
.-i

-

s

E?i :

| [Eams

i

ll:;'i

w

FEM  cesecn | mm o e FROS | L MR [k | Maigaion | cimpaon s,
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E vitale di stare calmi ed agire in un maniera disciplinata!!

2.5.1 In un caso serio “MOB”

Esempio 1:

Veleggiate una rotta in “NaviCharT”- funzione: “Pilota automatico (Autopilot)” e

premete “MOB”.

Sequite 1 passi seguenti:

1. Fermate “NaviCharT” funzione: “Pilota automatico (Autopilot)” con “Disattivare
pilota automatico (Stop Autopilot)” e chiudete la rotta attiva con “Chiuder rotta
(Close Route)”. Tutte le funzioni “NaviCharT” sono chiuse ora, tranne la funzione

“Andare a MOB (Go to MOB)” nel menu “Navigatore (Navigator)”.

Eaticare rokis
Zhiuder ratha

Abtivare piloka autamatico
Disattivare piloba autamatica

[emfEesies T, ]

Tiolleranea dell& pasiEene
TiallEranea del carsa
TiallEranEs e

Tempe dalerta

2. Iniziare funzione “NaviCharT” “Andare a MOB (Go to MOB)”. Facendo cosi, una
rotta ¢ disegniata dalla posizione della nave alla posizione segnata “MOB”. Questa
indica la direzione e la distanza alla  Posizione “MOB”. “NaviCharT”

automaticamente riattiva la sua funzione pilota automatico.

3. Se avete un pilota automatico a bordo, “NaviCharT” dirige la nave direttamente alla
posizione “MOB”. “NaviCharT” vi mostrera la rotta a “MOB” la distanza a
“MOB?” ed il tempo stimato di arrivo a “MOB” (nella finestra “Pilota Automatico
(Autopilot)” cliccate “Andare a MOB (Go to MOB)” per aggiornare la rotta ed
evitare che la nave ritorna sulla rotta originale (in caso di un eccentuata deviazione).

Quando la posizione “MOB” ¢ raggiunta, il rapporto che seguente appare:
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Allarme * 15052003 * 15:26:25 Tempo sistema

4. La normale navigazione della rotta puo solo essere continuata quando la posizione

“MOB” ¢ cancellata.

5. In ordine per fare questo, cambiate ‘“NaviCharT” alla maniera di pianificazione

“Plan”. Andare al sub-menu “Rotta (Route)”.

6. Cliccate “Cancelli MOB (Delete MOB)” “MOB” scomparira dalla carta.

[Hay
Sntine
Salware
Zhifuder

Inverkine
Irifitz Fatha
et

Salvaguardare ratka
Himristina nobba
Zamcellirotha

Cancelli MOB

7. La pianificazione della rotta normale puo essere attivata di nuovo e cominciata.
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Esempio 2:

Non siete nella funzione “Pilota Automatico(Autopilot)” e senza una rotta attiva.

1. Iniziare funzione “Andare a MOB (Go to MOB)”. Facendo cosi, una rotta ¢
disegniata dalla posizione della nave alla posizione segnata “MOB”. Questa indica
la direzione e la distanza alla Posizione “MOB”. “NaviCharT” automaticamente
riattiva la sua funzione pilota automatico. “NaviCharT” automaticamente riattiva la

sua funzione “Pilota Automatico (Autopilot)”.

2. Se avete un pilota automatico a bordo, “NaviCharT” dirige la nave direttamente alla
posizione “MOB”. “NaviCharT” vi mostrera la rotta a “MOB” la distanza a
“MOB?” ed il tempo stimato di arrivo a “MOB” (nella finestra “Pilota Automatico
(Autopilot)” cliccate “Andare a MOB (Go to MOB)” per aggiornare la rotta ed
evitare che la nave ritorna sulla rotta originale (in caso di un eccentuata deviazione).

Quando la posizione “MOB” ¢ raggiunta, il rapporto che seguente appare:

Allarme * 15.05.2003 * 15:26:25 Tempo sistema

iete arrivato a 1a posizione MOB

3. La normale navigazione della rotta puo solo essere continuata quando la posizione

“MOB” ¢ cancellata.

4. In ordine per fare questo, cambiate “NaviCharT” alla maniera di pianificazione

“Plan”. Andare al sub-menu “Rotta (Route)”.
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[Hay
Sntine
Salware
Zhifuder

Inverkine
Irifitz Fatha
et

Salvaguardare ratka
Himristina nobba
Zamcellirotha

Cancelli MOB

5. Cliccate “Cancelli MOB (Delete MOB)” “MOB” scomparira dalla carta.

6. La pianificazione della rotta normale puo essere attivata di nuovo e cominciata.

I SEGUENTI SONO SUGGERIMENTI IMPORTANTTI:

. Mantenete la calma!!

. Cliccate “MOB” immediatamente- per marcare la posizione. (“Bottone Rosso
MOB?” su la parte sinistra inferiore del “Task Bar”).

. Recuperate le vele con calma e rallentate.

. Fermate funzione “Pilota Automatico (Autopilot)” con “Disattivare pilota
automatico (Stop Autopilot)”.

. Chiudete la rotta attiva nella maniera di navigazione con “Chiuder rotta (Close
Route)”.

. Comincia manovra “MOB” con “Andare a MOB (Go to MOB)”.

. Al arrivo alla posizione “MOB” (e quando la persona ¢ di nuovo a bordo),
fermate la funzione pilota automatico riattivata con “Disattivare pilota
automatico (Stop Autopilot)”.

. Andare a menu “Rotta (Route)” nella maniera di pianificazione (Plan) e

cancellare la posizione segnata “MOB” con “Cancelli MOB (Delete MOB)”.
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. Tutte le altre funzioni (come pianificazione della rotta e navigazione della rotta)

possono ora essere riattivate via il controllo della tracce.

SUGGERIMENTO:

Provate la funzione “MOB” ripetutamente e fate pratica di questo manovra. E
una funzione di sigurezza, che ¢ intesa a salvare vite. Questa dovrebbe essere

perfezionata il piu possibile.

CAUTELA:

La funzione “MOB” puo solo essere attivata quando il collegamento di dati tra

GPS e “NaviCharT?” ¢ attivato.

COMMENTO:

L'attivazione della funzione “MOB” puo solo essere cancellato se primo la
funzione “Andare a MOB (Go to MOB)” ¢ stata attivata e interrotta da
“Disattivare pilota automatico (Stop Autopilot)” nel menu “Navigatore
(Navigator)”. Solo dopo di questo, puo la funzione “Cancelli MOB (Delete MOB)”

essere eseguita nel menu “Rotta (Route)”.

2.5.2 "Mouse Uomo in Mare" ("MOB-Mouse'")

I1 MOB-Mouse assomiglia a un piccolo salvagente con un bottone nel mezzo.

E molto facile da montare in qualunque posto sulla nave. Se un caso serio accade
durante un MOB, premete questo pulsante subito. Non c’¢ nessuno bisogno di cercare
una chiave o un pulsante sul monitor. Un tocco sul MOB-mouse, e "NaviCharT"
riconosce la posizione.

Prima di avere la funzione piena di MOB-mouse, ¢ necessario installarlo e coordinare
una tasto. Questo ¢ "F12" per il "NaviCharT." Allora la funzione di MOB potrebbe
cominciare con un semplice tocco.



80

NOTA:

Il tasto "F12" ¢ il tasto per cominciare la funzione ,,Uomo in Mare“ (MOB) anche
senza MOB-mouse.

Per piu informazioni sul MOB-mouse:

Maritim-Consulting

-Ing.- Biiro fiir Yachtelektronik-
Raschweg 4

D-22147 Hamburg

Telefon: 040 / 6476182
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3. NMEA

3.1 NMEA Nozioni di base (NMEA Basics)

La maggior parte di apparecchiature elettroniche marine contengono porti di
communicazione dati NMEA.

NMEA ¢ noto come un Segnale di Dati Differenziale - dedotto dal fatto che ciascun
segnale dati su NMEA portato da due fili (che ¢ definito come un “paio equilibrato™).

La tensione differenziata fra questi due fili determina il livello del segnale.

Siccome 1 file il+ (positivo) e- (negativo) sono vicini l'un all'altro e percid sono
sottoposti allo stesso rumore, la differenza tra loro resta lo stesso - il differenziale del

segnale ¢ cosi conservato.

Quattro fili sono usati sulla maggior parte dei porti NMEA (alcuni comunque hanno
solo una direzione singola - due fili- Emette e Riceve) come segue: Emette+ (positivo)
ed Emette- (negativo), Riceve+ (positivo) e Riceve- (negativo).

Connettere un NMEA a un altro per connettere I'Emettet (positivo)
dell'apparecchiatura che spedisce al Riceve+ (positivo) dell'apparecchiatura ricevente.
Segue che I'Emette- (negativo) dell'apparecchiatura che spedisce dovrebbe essere
connesso al Riceve- (negativo) dell'apparecchiatura ricevente.

Collegamenti dovrebbero essere fatti sempre da un'apparecchiatura a un altro e non
usando la Massa (DC-Ground) del battello per Emette- (negativo).

Dove un apparecchiatura NMEA condivide la Massa (DC-Ground) del battello con
Emette- (negativo). (e percido non conforme alle specifice NMEA ) un collegamento
traminte un cavo dovrebbe essere fatto dal Emette- (negativo) al Riceve- (negativo)

dell'apparecchiatura ricevente.

NOTA: I dati NMEA usati dal programma “NaviCharT” corrispondono a NMEA

standard. In casi dove i fabbricanti delle apparecchiature di navigaztione hanno
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implimentato adattamenti individuali, ¢ possibile che “NaviCharT” non puo processare

1 comandi.

3.1.1 NMEA Sentenza di Entrata (NMEA Input Sentence)

DPT
GGA
GLL
GNS
HDG
HDT
HDM
MWD
MWV
RMA

RMC

TLL
TTD

TTM

VHW

VTG
VWR

Profondita in Metri del Aqua

GPS Posizione (longitudine / latitudine), UTC-Time

GPS Posizione (longitudine / latitudine), UTC-Time

GNSS Posizione

Rotta

Rotta Attuale

Rotta Compassa Magnetico

Direzione del Vento, Velocita del Vento

Velocita del Vento, Angolo del Vento

Loran-C-Position (longitudine / latitudine), velocita sull fondo, rotta sull
fondo

GNSS-Position (longitudine / latitudine), UTC-Time, velocita sull fondo,
rotta sull fondo

Radar, numero d’arrivo, posizione d’arrivo (longitudine / latitudine)

Radar, numero d’arrivo, distanza restante da percorrere, sondaggio verso
I’arrivo, velocita d’arrivo, rotta d’arrivo

Radar, numero d’arrivo, distanza restante da percorrere, sondaggio verso
I’arrivo, velocita d’arrivo, rotta d’arrivo

Velocita' in superfice e Rotta della bussola

Velocita' sull fondo, Rotta sull fondo

Relativa Velocita del Vento, Relativa Direzione del Vento

3.1.2 NMEA Sentenza d’Uscita (NMEA Output Sentence)

APA
APB

Posizione Pilota Automatico “A”

Posizione Pilota Automatico “B”
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BOD Sondaggio dal punto originale verso il punto d’arrivo

BWC Sondaggio e distanza a punto intermedio, posizione del punto d’arrivo
(longitudine / latitudine), Sondaggio e distanza dalla posizione corrente al
punto d’arrivo

GLL GPS posizione (longitudine/ latitudine), UTC-Time

RMB Dati del punto intermedio dell'Inizio, dati del punto intermedio dell'arrivo,
posizione del punto intermedio dell'arrivo (longitudine / latitudine), BPD
(Sondaggio dalla posizione corrente al punto d’arrivo)

XTE Deviazione Laterale della rotta

WPL Posizione del punto intermedio

3.2 RS-232 Nozioni di base (Basics)

La maggior parte dei PC (desktop o laptop) sono dotati di roccordi RS-232

Connettere una apparecchiatura RS-232 a un altro apparecchio RS-232:

La Linea Emette della primo apparecchiatura va connessa a la linea Riceve della
seconda apparecchiatura.

La Linea Riceve della prima apparecchiatura va connessa a la linea Emette della
seconda apparecchiatura.

Il Segnale Massa della prima apparecchiatura va connesso al Segnale Massa della

seconda apparecchiatura.

In casi dove le apparecchiature danno una scelta fra raccordi RS-232 e NMEA cercate

di accoppiare RS-232 a RS-232 e NMEA a NMEA.

Nella maggior parte dei casi un raccordo RS-232 puo essere connesso a un raccordo

NMEA e viceversa.

Connettere una apparecchiatura NMEA per offrire un entrata a un apparecchiatura RS-
232: Connetta Emette+ (positivo) di NMEA al Ricevere+ (positivo) del RS-232 ed
Emette- (negativo) di NMEA al Segnale massa del RS-232.
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Connettere una apparecchiatura NMEA per prendere entrata da un apparecchiatura RS-
232: Connetta Ricevet+ (positivo) di NMEA al Emettere+ (positivo) di RS-232 e
Riceve- (negativo) di NMEA al Segnale massa del RS-232.

Connettere una apparecchiatura NMEA per provvedere e prendere entrata da una
apparecchiatura RS-232: Connetta Emette+ (positivo) di NMEA al Ricevere+
(positivo) del RS-232, connette Riceve+ (positivo) di NMEA al Emettere+ (positivo)
del RS-232, ed I'Emette- (negativo) di NMEA ed il Riceve- (negativo) di NMEA al
Segnale massa del RS-232.

Se incontrate problemi quando legate insieme 'Emette- (negativo) e Riceve- (negativo)

del NMEA probabilmente avete bisognio di usare un convertitore NMEA a RS-232.

3.3 USB

Con cavi convertitori speciali (SUB-D 9 Pol su USB) avete anche la possibilita di
connettere I’equipaggiamento della navigazione a un PC o Laptop via il raccordo USB.
Specialmente 1 portatili Laptops hanno solo poco o nessuno spazio per niente per altri
raccordi di interfaccia COM. Invece, questi computer hanno vari raccordi USB,
siccome questi possono essere integrati senza occupare molto spazio.

Questi PCs possono essere migliorati con schede speciali (PCMCIA). Queste prese
USB devono essere, comunque, essere configurate nel Windows come raccordi COM,
cosi che il programma di navigazione “NaviCharT” pud riconoscere queste prese USB

come raccordi COM.
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3.4 Regolazione NMEA su GPS

DigiSoft GmbH & Co. KG lavora di continuo cosi che tutti gli strumenti di
navigazione che producano sentenze dati NMEA 0183 sono sostenuti dal programma
di navigazione “NaviCharT”. Perché c'¢ ne sono cosi tanti, non ¢ possibile configurare

ciascuno separatamente. Vogliamo comunque darvi alcune indicazioni.

3.4.1 Definire il protocollo NMEA

Fundamentalmente, ¢ necessario verificare su ciascuna apparecchiatura, se il protocollo
della produzione di dati ¢ messo su NMEA 0183. IL programma di navigazione
“NaviCharT” ¢ costruisto a norma NMEA 0183- versione 2.3, quale dovrebbe essere
adattato anche al GPS. Se questa versione non esiste, una versione piu vicina deve

essere selezionata.

INDICAZIONE: Fundamentalmente, 1'attivazione delle norma NMEA 0183 ¢

abbastanza.

3.4.2 Scelta di NMEA Sentenza

Sulla maggior parte dei instrumenti ¢ possibile attivare sentenze NMEA 0183
individualmente. Si deve fare attenzione che solo quelle frasi necessarie sono attivate.
Per apparecchiature GPS, utilzate unicamente per la produzione di dati di uscita, e
sufficente attivare dati per la posizione attuale, la frase “RMC” solo o la combinazione
di “GLL” e “ZDA”, in caso di bisogno “VTG” per la Rotta e Velocita' sull fondo,
(vede “Regolazione NMEA (NMEA Settings)” sotto 2.2.7.2).

Se i punti intermedi deveno essere inviati dal programma di navigazione al GPS, la
sentenza “WPL” deve essere attivata. in ambi casi ed il cavo corrispondente deve
essere collegato al COM-Port (Vede “Consiglio del cablaggio (Wiring advice)” sotto
4).
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INDICAZIONE: Il numero di sentenze dell'entrata ha un'influenza sulla

velocita' della programma di navigazione “NaviCharT”. E per questo che e
consigliato di attivare solo la frase “RMC”, se esiste. Se piu frasi sono attivate, ¢
necessario in certe circostanze , di adattare il “Buffersize” nella programma di
navigazione “NaviCharT” al COM-Port corrispondente (vede *“Regolazione

NMEA (NMEA Settings)” sotto 2.2.7.2).

Afinche il trasferimento dei dati tra NMEA apparecchiatura e programma di
navigazione “NaviCharT” funziona, questi devono essere sincronizzato
all'instrumento di navigazione (per esempio il GPS) come pure al programma di
navigazione “NaviCharT”. Percido ¢ necessario attivare la frase NMEA 0183
corrispondente al uscita dei dati nell'apparecchiatura che li spedisce come pure

al entrata dei dati nella programma di navigazione “NaviCharT”.

3.4.3 NMEA protocollo della trasmissione / BaudRate

lo standard di trasmissione per NMEA 0183 ¢:

BaudRate: 4800 Parita: no_parity DataBits: Databits8 StopBit: Stopl

In certe circostanze questi valori sopra devono essere regolati nel GPS .

INDICAZIONE: Avete anche la possibilita di lavorare con altri valori senza

problemi. Comunque, si deve essere sicuri che la regolazione del GPS come pure
nel programma di navigazione “NaviCharT” corrispondono 1'un all'altro (vede

“Regolazione NMEA (NMEA Settings)” sotto 2.2.7.2).
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3.4.4 NMEA frequenza d’emissione

Alcuni strumenti di navigazione permettono di regolare la frequenza d’emissione. Per
il programma di navigazione ‘“NaviCharT”, la frequenza di ripetizione dovrebbe

essere regolata a uno secondo.

3.4.5 NMEA Checksum

Alcune apparecchiature di navigazione permettono l'attivazione / deactivation dei dati
“checksum” per sentenze individuali NMEA. Benche il programma di navigazione
“NaviCharT” potrebbe lavorare senza “checksum”, ¢ consigliato di attivarlo. La

sicurezza nel trasferimento dei dati € maggiore ed errori di trasmissione sono esclusi.

INDICAZIONE: lo standard NMEA 0183 ¢ con la produzione del “checksum”.

3.4.6 Carte di referimentoa

IL programma di navigazione ‘“NaviCharT” ¢ basato su la “tabella” (sistema di
Coordinazione) WGS 84. Cosi che il GPS calcola e produce correttamente la posizione
alla programma di navigazione “NaviCharT”, il “dati della tabella” WGS 84 devono

essere regolati nel GPS.

3.4.7 Indicazione generale per NMEA 0183

Il protocollo NMEA 0183 normalmente definisce la norma. L'esperienza mostra, che
non tutti I fabbricanti di strumenti di navigazione osservano questa norma. Se ci
fossero ancora problemi per usare strumenti di navigazione esistenti, La DigiSoft

GmbH & Co. KG adattere il programma di navigazione “NaviCharT”.
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4. CONSIGLIO DEL CABLAGGIO

Collegamento del GPS o altri strument di navigazuine al PC:

Standard-D a 9 poli (Raccordo COM-Entrata a PC))

Lignia 2= RX  (Entrata a PC da GPS o altra apparecchiature che emette dei dati)

Lignia 3=TX  (Uscita da PC all' Pilot Automatico o altra strumento di

visualizzazione che riceve dati)
Lignia 5= Massa (Entrata a PC da GPS o altra apparecchiature che emette dei dati)

(Uscita da PC all' Pilot Automatico o altra strumento di

visualizzazione che riceve dati)

Standard-D a 25 Poli (Raccordo COM-Entrata a PC)

Lignia 3=RX  (Entrata a PC da GPS o altra apparecchiature che emette dei dati)

Lignia2=TX  (Uscita da PC all' Pilot Automatico o altra strumento di

visualizzazione che riceve dati)

Lignia 7= Massa (Entrata a PC da GPS o altra apparecchiature che emette dei dati)
Uscita da PC all' Pilot Automatico o altra strumento di

visualizzazione che riceve dati)
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5. MULTIPLEXER

Questo programma addizionale non ¢ ancora disponibile. Sara completato
probabilmente dalla fine dell'anno.

Piu informazioni possono essere fondate su nostro sito

http://www.navichart.com
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6. Sistema Operativo Microsoft Windows

Il programma di navigazione "NaviCharT" ¢ compatibile con tutti I'SO Windows .
Benche gli utenti dovrebbero possedere abastanza conoscenza dei dati relativi ai driver
per i SO.

In questo capitolo DigiSoft informa tutti utenti su alcuni consigli utili e suggerimenti
per usare Il programma di navigazione "NaviCharT" appropriatamente. "NaviCharT"
richiede dei messa a punto speciali in nel Sistema Operativo Microsoft in alcuni casi,
quale non sono conosciuti da tutti gli utenti. E significante che pure, nell'assenza di un
COM-Ports ordinario (Sub-D9 Pol ) nell hardware, Il programma di navigazione

"NaviCharT" dovrebbe essere operativo
Per avviare Gestione periferiche:

Fare clic sul pulsante Start, quindi scegliere Pannello di controllo.
Scegliere Prestazioni e manutenzione, quindi scegliere Sistema.

Fare clic sulla scheda Hardware, quindi scegliere Gestione periferiche.
Informazioni per la risoluzione dei problemi

6,1 Gestione Periferiche (Device Manager)

Gestione Periferiche espone tutte le periferiche del hardware in grafico. Con Gestione
Periferiche puo cambiare configurazione di hardware ed influenza il collegamento tra
hardware ed il microprocessore. Gestione Periferiche offre le seguenti operazioni:

a) Assicura operazione corretta del hardware senza problemi

b) Cambio dei dati di configurazione del hardware

¢) Riconosce i Drivers per ciascuna apparecchitura per caricare o chiama informazioni
d) Cambio della messa a punto avanzati e proprieta delle apparecchiature

e) Installa Drivers aggiornati

f) Disattiva, attiva o remuovere periferiche

g) Riconosce conflitti fra periferiche i1 e configurare un risorsa risorsa manualmente

h) Stampare un elenco di tutte le periferiche installate

Normalmente il Gestione Periferiche ¢ usato per controllare lo stato del hardware ed
aggiorna i drivers delle periferiche nel computer. Un utente Esperto con conoscenze
solide del hardware utilizza la funzione diagnostica di Gestione Periferiche per
risolvere conflitti di hardware e modificare le impostazioni delle risorse per le
periferice.

Come trovare il Gestione Periferiche:
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Cliccare su STARTt e poi su RISORSE DEL COMPUTER. allora cliccare su
PANELLO DI CONTROLLO. Un Clicc doppio su SISTEMA. Cliccare la sceda
HARDWARE quindi scegliere GESTIONE PERIFERICHE

Windows Update
Programmzugriff und -standards
WinZip

Meues Office-Dokument

Cffice-Dokument SFFnen

Programme
Dokumente
Einstellungen

Suchen

2000 Professional

gt

HilFe

Ausfihren. ..

4

. rfl Swskemsteuerung

. Metzwerk- und DFU-Yerbindungen  *

Drucker
@ Taskleiste und Skartrend..

Beender. ..

Wstart || ) G D @ ||

Il simbolo del controllo del sistema:

=

Swskem



Systemeigenschaften 2=

.-’-'-.Ilgemeinl M etzwerkidertifikation  Hardware | Benutzerpmfilel Erweitertl

— Hardware-tzsistent

kit derm Hardware-deziztenten konnen Sie Hardware-
komponenten inzstallieren, deinstallieren, reparieren, auswerfen
und kanfigurieren.

Hardware-Azzistent. .

— aerate-kd anager

Der Gerate-k anager fuihrt alle auf dem Computer inztallisrten
Hardwarekomponenten auf, Yemwenden Sie den Gerate-
tanager. um die Eigenzchaften aller Komponenten zu
andern.

Treibersignieming... Gerate-k anager...

— Hardwareprofile

Uber Hardwareprafile kinnen Sie verschiedene Hardware-
konfigurationen einnchten und zpeichern.

Hardwareprafile. . |

ak. I .-“-‘-.I:ul:urechenl Ul:uernehmenl
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_loix

J Morgang  Ansicht |J

(—

JE1MZ
anschiisse (COM und LPT)
Fiy" ECP-Druckeranschluss (LPT1)
r;yf kommunikationsanschluss (COM1)
r;yf Kommunikationsanschluss (COME2)
e F“y" Wirkueler Infrarot-kommunikationsanschluE (COoMa
EEI--C:BE Audio-, Yideo- und Gamecontroller
EEI--- Camputer
[ Datentraoer
#5224 Diskettencontraoller
[+-= Diskettenlaufmerke
-5 DYDY CD-ROM-Laufwerke
[+ Grafikkarte
B4 IDE ATA/ATAPI-Contraller
[
[
[
[
[
[
[

Monitore

] Mause und andere Zeigegerite
]|

El..
+-Bf Metzwerkadapker
+- Speicherdakentrager
+-[B] Sestemgerdte

EI-- Taskaturen

:IG%P IJSE-Controller

AVVERTIMENTO:

Modifiche non appropriate alle impostazioni delle risorse possono
disabilitare I'hardware e causare malfunzionamenti o blocchi del computer.
La modifica delle impostazioni delle risorse & consigliata solo a utenti esperti
con una conoscenza approfondita dell'hardware del computer e delle relative
configurazioni.

6.1.1 The COM-Port

La porta seriale,chiamato anche "COM-Port" nel mondo di PCs, ¢ per il collegamento
di molti raccordi esterni, ed ¢ il sistema piu adatto per il PC. In piu, la comunicazione
tra due PCs ¢ disponibile col uso delle porte seriali.

Per I'utilizzo e per le proprieta elettrice dei segnali della porta seriale, una norma ¢
messa a punto da lungo tempo. La norma ¢ stata creata nei primi anni 60s da EIA
(Associazione delle Industrie delle Elettronica) e ha ricevuto il marchio "RS-232" dal
Gremium. lo scopo era di definire un standard-Hardware-bus attraverso il quale i
sistemi possono scambiare informazioni diverse.

L'esempio piu noto sarebbe il Mouse, modem connesso al PC, comunque ci sono molte
macchine professionali che misurano, e tecniche di regolazione che utilizzano ancora il
raccordo RS-232.

I1 sistema e I'hardware sono separati in due gruppi dal RS-232-Standard:
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La differenza ¢ il Data Terminal Equipment (DTE) ed Data Communication
Equipment (DCE).
Se modifiche dei dati di configurazione del COM-Port sono richiesti, segue

l'indicazioni come seque:
Nella scheda Modem selezionare il modem che si desidera configurare, quindi fare clic sul
pulsante Proprieta.

a) Apri il Gestione Periferiche (vedere 6.1)

b) Clic Doppio su Connessioni (COM and LPT)

¢) Nella scheda selezionare la regolazione che si desidera configurare, quindi fare
un clic doppio col pulsante destro del mouse e fare clic sul pulsante Proprieta.

d) Modificare la configurazione del collegamento (connection settings) sulla sceda

come si desidera (in AVANZATO (Advanced settings), puo commutare COM-Port

a altro porti).

Eigenschaften yon Kommunikationsanschluss 7] x|

&llgemein  Anzchluszeinstelungen | Treiberl Hessnurcenl

Bitz pro Sekunde: |E

Dratenbits:

Paritat:

Stoppbits:

Fluzzsteuenng:

Enweitert... | Standard wiederherzstellen |

k. I Abbrechen

Proprieta del COM-Porto
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Erweiterte Einstellungen Fir COM2 2] x|

— v FIFO-Puifer verwenden [erfordert 16550 kompatiblen UART)

YWshlen Sie niedngere Einstellungen zur Korrektur von Yerbindungsproblemen.

s

Abbrechen
Wiahlen Sie hohere Einztellungen, um eine hohere Geschwindigkeit 2u erziglen.
Standard
E mpfangspulfer: Miedrig (1] J Hoch [14] [14)
Ubertragungspuffer:  Miedrig (1] J Hoch [16] [1E]
COM-Anschluzsnummer: IEDM2 j
COM3 I
COm4 j
COmA 2

Regolazione avvanzata del COM2

6.1.2 USB

USB ¢ abbreviazione di Universal Serial Bus, quale lo permette connettere hardware
esterni piu estensivi.

USB ¢ stato fatto per collegare hardware esterni. Il vantaggio di USB ¢ primo di tutto,
la sua alta velocita (superiore a USB 2.0) e la facilita di utilizzo di tipo “plug & Play”.
Basta collegare il hardware al computer.

Non ¢ necessario spegnere fisicamente il computer e riaccenderlo normalmente, ed una
scheda aggiornata non ¢ anche necessaria.

CONSIGLIO:

Una scheda USB ¢ necessaria perinstallare USB. Se questa non esiste (non ¢ stato
inclusa nel computer), la Gestione Periferiche non riconoscera 1'USB.

Connettere USB a un COM-Port (NaviCharT lo richiede provvisoriamente) ¢
necessario installare il software quale ¢ stato incluso al vostro USB. Con questo
software puo cambiare il porto a un altro COM-Port.

6.1.3 HyperTerminal

HyperTerminal consente di connettersi utilizzando il modem. Nel caso piu semplice
un PC si trasforma in un terminale con la assistenza e comunica attraverso il Serial-Bus
(COM-Ports).

Per esempio, controlla: protocollo del dati che un GPS-receiver emana o
comunicazione con un MODEM con 1’uso di commandi AT-.

Il programma del terminale "HyperTerminal" fa parte di Windows.

Riconosce varie funzioni e commandi. Prima di esporre un esempio, il programma
deve essere installato.

Per installarlo, fare clic sul pulsante START, scegliecre PROGRAMMI,
ACCESSORI, quindi COMMUNICAZIONI, infine scegliere 'icona
appropriata HYPERTERMINAL.
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Esempio per il ricevimento di Dati-GPS:

Dopo che la partenza, I’utente deve dare un nome per il nuovo collegamento.

Per esempio GPS-Device.
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Beschreibung der ¥erbindung

E libero scegliere un'icona, cosi come il nome, e questi non hanno alcuna influenza
sulla prova.

Al termine un alta finestra si apre per scegliere un porto, da quale desidera leggere in
dati.

¥erbinden mit

-

Connection to a GPS-Device

Manuale “NaviCharT” Versione 3.7 Aggiornato 17.05.2005
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Eigenschaften von COM1 ed |

Anzchluzseinstellungen |

Bits pro Sekunde:
Datenbits: |3 =
Paritat: [Keine =l
Stappbits: |1 =l
Flusssteverung: |Hardwiare !

Standard wiederherstellen |

(1] I Abbrechenl Uhemehmenl

Scelga un porto adatto ed aggiusta il “baudrate” (normale 4800), allora HyperTerminal

comincera la lettura dei dati.

6.2 Colore e Regolazione dello schermo (Color and screen settings)

Per la corretta visualizazione di "NaviCharT," se € necessario, la resoluzione dello
schermo e eventualmente I'intensita del colore dovrebbero essere aggiustati.

Cliccando col pulsante destro del mouse sul desktop apre il menu, poi clic seinistro su
"Proprieta."
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Eigenschaften von Anzeige 2] ]

Hintergrundl Bildschirmschnnerl Darstellungl Weh I Effekte Einstellungen

& -Ef'l'\‘ ’F‘

Anzeige:
Plug und Play-tdonitar mit b atrow killennium G400 - Deutzch

Farben Auflazung
Miedng — Hoch
1024 = 768 Pixel
Problembehandiung... | Erweitert. . |

s I .-“-‘-.I:ul:urechenl Ubernehmenl

properties of setting

La finestra sopra apre. Questo ti permette di fare le modificea necessarie.
Il posizionamento piu adatto sarebbe 1600X1200 Pixel (soluzione) per il schermo di
21 pollice e sempre “Colore Alto (16 Bits) o vero colore (32 Bits).

7. MESSAGGI D’ERRORE (ERROR MESSAGEYS)

Separatamente dagli esempi di errore tipico segnalati piu avanti, c'¢ una serie di
comunicazioni che puod accadere durante il corso del programma. Nella maggior parte
questi messaggi spiegano la causa del problema e aiutano a risolverla.

Se restati bloccati, comunque, o se avete domande in riguardo potete contattarci in

qualsiasi momemto tramite il nostro sito

http://www.navichart.com
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7.1 Messaggi d’Errore del programma “NaviCharT”

Errore segnalato quando si “Inserire il pilota automatico”

Autopilot start

There must be communication data available to start the Autopilot!

Questa comunicazione scocca su quando attiva il “NaviCharT” autopilot funzione
“Inserire pilota automatico (Start Autopilot)” e quando il trasferimento dei dati dal
GPS ¢ disturbato interrotto (puo essere provvisorio o permanente) o le tolleranze sono

troppo piccole.

SOLUZIONE:

Veda se I’errore si ripete. Controlli le tolleranze nel menu “Navigatore (Navigator)”

(vede 2.3.1).
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Errore segnala quando si connette il Multiplexer

Multiplexer connection

The zelected part to connect the Multiplexer iz invalid | Chooze another!

Questa comunicazione appare se un raccordo COM, quale ¢ configurato nel

“Configurazione (Setup)”, ¢ nullo o ¢ stato usato da un altro strumento.

RIMOZIONE DELL'ERRORE:

Primo controllate 1'uso del raccordo COM del Suo PC nell'area della hardware, per
rimuovere quel drivers che bloccano l'interfaccia ed allora controlla le configurazioni

nel Menu “Configurazione (Setup)” del programma “NaviCharT” (vede 2.2.7).

Errore segnalato quando si comincia programma di navigazione

“NavicharT”

SR04 M =10

Mo data available on serial

communication ports

Questo errore appare quando il collegamento tra il raccordo COM ed il GPS ¢

disturbato o e interrotto.

SOLUZIONE:
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- Accendere il GPS

- Controlla il adattatore del interfaccia COM

- Controlla la configurazione NMEA 0183 (sotto 2.2.7.2 “Regolazione NMEA (NMEA
Settings)).

Messaggio Errore E30210

Program abort : x|

E30210 : Please read User manual section 6.1 -Error messages- or contack the NaviCharT Support

oK

SOLUZIONE:

a) L’ora del sistema ¢ stata spostata indietro:

Questo errore puo solo €ssere rimosso se 1’ora del sistema ¢ messa di nuovo alla ora
attuale. Il programma di navigazione “NaviCharT” puo allora essere cominciato di

nuovo.

b) L’ora del sistema si € stata messa in avanti:

Se il programma di navigazione ‘“NaviCharT” ¢ stato cominciato con 1’ora del sistema
messo in 'anticipo, il messaggio d'errore E30210 appare, I’ora del sistema deve essere
corretto cosi che questo ¢ davanti al tempo avanzato. Comunque, ¢ importante non
passare oltre la data del termine della licenza. Il programma di navigazione
“NaviCharT” comincera allora di nuovo. E molto importante che un GPS ¢ collegato al
raccordo COM del Suo PC, cosi che il programma “NaviCharT” pud emmetter dati al
entrata e che gli ordini “RMC” o “ZDA” sono bene attivati sul GPS e nel programma

di navigazione ‘“NaviCharT” (Vede “Regolazione NMEA (NMEA Settings)” sotto
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2.2.7.2). L’ora del sistema sara corretto automaticamente dopo quasi 30 minuti. Il

programma di navigazione “NaviCharT” puo essere allora terminato.

8 Messaggi Errore del Sistema Operativo

Errore vari possono essere segnalati dal sistema operativo. In genere, questi sono
attivati da conflitti nel hardware in collegamento con raccordo COM ed altri strumenti

periferici o da contrasti della memoria con applicazioni.

NaviCharT |

Q Acceszs violation at address 40025C59 in module "CLE0.BPL'. Read of address FFFFFFFF.

MaviCharT

Q Lizt index aut of baundz [-1] Q Flaating paint divizion by zera.
Ok |

Se tale o errore simili sono segnalati, richiediamo I'utente di specificare l'errore
segnalato ed trasmettere tutti i dati attinenti a DigiSoft GmbH & Co. KG,

preferibilmente via il nostro Internet Online Support.

http://www.navichart.com
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9. INDICE

Aggiornamento del programma ,,NaviCharT” e manuale.............ccccceevvveennnenns 1.4
AZZIOTNA 1€ CATTE ...veeeiiie ettt et e e e e sbe e e s e e enaee e 2.2.7.6
AgZIOTNA TICENZA......ceeiiiiciiieciie ettt e e e e e aae e e aeeeeebee e 2.2.7.7
AGZIOTNATE TEIMPO .veeeeeiieeiiieeiieeeieeesieeesteeessteeesseeessseeesseeessseeessseesssseessseeenns 2.2.9.5
AgIUNGA STMDOLL ..veeeiiiiiiiiiciecce e e e enes 2.23.1
F N 16 LY 1 -SSP 2.2.3.1
ATUt] @ 12 NAVIZAZIONE ...cccvvieeiiieeiieeeiieeeieeeeiee et eesveeesaeeeeaeeessaeeesaeeesaseeenns 2223
AATULO .ttt ettt ettt ettt e e e a e e bt enteste et e eneeeneeneenes 2.2.9.6
Alarm SiZNAl.......cccuiiieiiiecieeee e e 2.2.7.33
ANChOT GUATA ... 2.2.8.1
Andare a MOB ... 23.15-25
ANdare a 12 POSIZIONE .....ccvvieeiiieiiieeiieeeieeeieeeeieeesteeeeaeeeseaeeesaeesaeeeenseeenns 2.2.6.5
Andare a 12 POSIZIONE NAVE........cecvurieriieeiieeeiieeeiieeeieeeeaeeessreeessseessseeesseeenns 2.2.6.6
ANCIMOIMICIIO ...ttt ettt e b et e et e st e e bt e s bt e sabeesateenbeesaees 1.1
APTITE (ROTEA) .vviiiiiieciie ettt e e e et e e ae e eeseeenes 2.2.5.2
Applicazione del programma ............ccceeeviieeiiieeiiieee e 2
YN o)) (0 To] | KOS 2.2.1
YN 0] ) (0 1o o3 1o TSRS 2.2.1

Attivare la navigazione della rotta entro de la tolleranza XTE ..............2.2.7.3.1.(b)
Attivare la navigazione del posizione della nave verso la rotta .............2.2.7.3.1.(a)

Attivare pilota aUtOMALICO ....ccvveeevieeeiieeeiieeeiee e 2.2.7.3.1-23.1.3
Attivazione della profondita............ccceeeeiiieiiiiieiiie e 2.2.2.5
AULOMALICO ..eevivieeiiieeeiee ettt e et e tte et e et e e e aeeeaaeeesaeeessaeessseeessseeennseennns 2.2.6.8
AULOMALIC ..vvieivie ettt ettt et ee et e et e e e e e e esaeestaeessseeeesseeensseeensseennns 2.2.6.8
AULOPTIOL SEEHINES ..eeevvieiiiieieiiieeciee ettt eeesree e aee e saeeesaeeenns 2.2.7.3
AUtOPILOt STArt .....ooeeiiiiiee e 22.73.1-23.13
Backup ROULE ...ttt 2.2.5.9
BaUdRALE ... e e as 343
Beacon & BUOYS ...ccoouiiiieeiiee et 2.2.2.1
BeTtRING ....oeieeieeee e e et s 2.2.1
BOD e 2.3.13-3.1.2
BPD ettt 2.3.13
BUTTETSIZE ..ottt 2.2.7.2
27111 o) £ R 2.2.7.13
BIight DAY ..cceveiiiie et 2.2.6.1
Calcolo della navigazione per perdere GPS ..........ccccovveiiiiiiiinieeee, 1.1-22.73.4
Calibrare buSSOla .......c.ueeecuiieiiiieciee e e e 2.2.7.13
Calibrare profondita............ccccveeeiiiieriie e 2.2.7.1.2
Cancelli MOBA.........oooiiee e e e e e s 2.2.5.12
(72 1 ToTe] D15 (01 USRS 2.2.5.11
Cancelll SIMDOLL......cccuviiiiieeieeeee e eaee e 2233
(O 1021 (o (0] 1 - APPSR 2.3.1.1

(O 4 v W (A 153010 USRS 2.2.2
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L g 21 o T0) L (USRS 2.2.1
Carte di TeferimMeNTOa........eiiuiiiiieiie ittt 3.4.6
CD DIIVE ettt ettt et et e e 1.33
Centrare la nave sullo SChermo..........ccceevieeeciiieiiie e 2.2.7.3.2.(a)
Center the Ship 0N SCIEEM ....cuviieciiieeiieeeiie ettt e 2.2.7.3.2.(a)
CerCa & TTOVA oottt 2.2.6.7
Cerchio SIMDBOLO .....eeiiiiiiiiiice e e 2.2.7.2
(O] o b 01 (331 ) USRS 2.2.2
CRart Date.......oouieiieeeeeee e e 1.1-3.4.6
Chart Level ... 2.2.1
Chart UPdate.......cuvieeiieeeiie ettt ettt e e tee e s taeesaae e e ae e e s aeeesnseeenes 2.2.7.6
CRECKSUIM ...ttt et e 345
Chiuder (ROTA) .....viieeiee ettt e e e bee e aeeeareeenes 2254
CRIUAET TOTEA......iiiiiiee e st 2.3.1.2
CLOSE ROULE ...t st e 2.3.1.2
ClOSE (ROULE)...eeeiiieeeiieeciie ettt et e e esave e eareesnnaeeenns 2.2.54
C0ASEAL ...ttt 2.2.1
CoaStal/APPIOACK ....ceviieiiieciee ettt et e 2.2.1
Colore luminosita per lo schermo........................ 226.1-2262-2263-22.64
COMIMENT ...ttt ettt e et e st e e sbeeesbeeenane 2.2.5.7
COMIMENTO ittt ettt et e et s e e 2.2.5.7
ComPASS OFFSEL ....vvieiiiieeiieeiee ettt e et e e are e e e e enae s 2.2.7.1.3
Configurazione (IMENU) .......cccueieeiiieriieeiiieeiee et e eee e et e e ereeesreeesaeeesaeeeneeas 2.2.7
Configuration Of SCIEEN .......ccvviieeiieeeiieeeiee e 1.3.2-2.2.7.14
Consiglio del cablag@io ........cueeeciiieiiieeiieeeeee e e e 4
COMTENTS ...ttt ettt ettt e st esabe e e s 2.29.6.1
CONTENULO ..ttt ettt et sttt e e s e e s 2.29.6.1
(010] 0 1S 411 1 I USSP 2.2.2.9
@101 8 (o3 ¥ VAN 0] o) 112 Lo F USSR 2.2.1
COSHIETO .ttt ettt ettt et he e et b e et e e bt e e bt e bt e sabeebeeeaee 2.2.1
CoUrSe TOIETANCE.......cueiiiiiiiiiiiieee ettt st e 2.3.1.7
COUTSE VECLOT ...ttt et 2.2.7.5.1
(010} C v T U USPPRR 2229
CTrONIStOTIA tEIMPO ..eeeuevieeiiieeiieeeireeeiteeeiteesteeesteeesreeesseeessseeessseesssseeansseennns 2.2.8.4
(@575 00 Koo (o PSSR 2.2.6.3
(@110 (1Y (S5 110 ) USSR 2.2.4
(@110 (N (1Y (S5 110 ) USRS 2.2.4
Cursore Geo-posizione / Cursore Linea di navigazione................... 2243-2293
DAt e e s 2.29.2
DAt .t ettt e 2292
Dati di profindita .........cccovieeiiieeiee e 2.2.2.5
Datl TIPTESHING ...eeiviieeiiie et eeiee et et ee et e et e et eeeaeeeetaeessseeeeseeessseeesnseeenns 2.2.7.9
Dati salvaguardare ............c.eeeciieeiiiieie e 2.2.7.8
Data BaCKUD ..vvvieiiieeiieecee ettt ettt e e e e e eebee e 2.2.7.8
Data RESTOTE ....ceiiiiiiiiieece ettt 2.2.7.9
Data della Carta.........oocueiiiiiiieiieieeee e 1.1-3.4.6

Data UTC ... e 2.29.1
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Decentrare la nave sullo SChermo..........c.cvevevieeiiieeciieeie e 2.2.7.3.2.(b)
Definire il protocollo NMEA .........oooiiiiiieeiieeeeee e 34.1
D 1S o4 (<P UP PR 2.2.6.9
Delete Mark .....c.ooiiioieieee e 2233
Delete MOB........oii et 2.2.5.12
Delete ROULE .......eeiiiiiieiie ettt e 2.2.5.11
DEpth OfFSEL ....oeeeiiieeiieece e e e e e s 2.2.7.1.2
D<) 11 A PSSR 2.2.2.5
Descriva SIMDBOIT......oiiiiiiieiieie s 2232
Descrizione del programma..........c.ceecveeeeveeerieeseieeeieeesrieesereeesseeesreeessseesssseenns 1.1
Deviazione dell’angolo della rotta...........cccceecvieeiiieiiiiieiiieeeeee e, 2.3.1.7
Deviazione della linea di rotta............cccceiiiiiiiiiiiiieiiee e, 23.13
Deviazione dell primo punto intermedio e la posizione actuale..................... 2.3.1.6
DEVIAZIONE ...ttt ettt 22.733-23.1.8
Disattivare pilota aUtOMAICO......ccueeervieeriieeiiee e e e eree e e e evee e 2.3.14
DISCO fISS0 1ttt ettt ettt 1.33
Display Settings......cccvvieeciieeeiie ettt 1.3.2-22.7.14
Distance to the NeXt WaYPOINT ........eeevuiieriiiieiiie et 2.3.1.3
Distanza al prossimo punto intermedio ...........ceecvveeevieeeiiieerieieeeiee e ervee s 2.3.1.3
Distanza sul fondo ..........ooiiiiiiiiii e 22.7.1.2
Distanza totale ........covueiiiieiiiiie e 2256-23.13
DISTANZA ...ttt ettt ettt 2.3.13
DISATIVATE....cnteeitieiie ettt ettt et e st et et et esat e e bt e sbteebeesaeeens 2.2.6.10
DS T ettt ettt ettt et e aes 2.3.13
DTG ettt ettt ettt st e et ee 23.13
DIUSK ..ttt et et 2.2.63
EITOT IMESSAEES ...vveeeeieiiieeeiiiee et ee et e et e e ettt e e e ettt e e e et e e e esaaaaeessnsaeeeennnseeaean 6
BT A ettt et ettt sttt 2.3.13
Excenter the Ship 0N SCIEEN ......ccc.eevviiiiiiieeiiiccee e 2.2.7.3(2)
EXIE ettt ettt 2.2.9.8
Fari & BOEC ... e 2.2.2.1
S Tty vz A (<310 USSR 2.2.9
FUNCHON (MENU) ...uiiiiiiieciie ettt e e e e e e e e enbeeenneas 2.2.8
FUNZIONE (MENU) ...eiiiiiieiiie ettt ettt e e e aae e eraeeennee s 2.2.8
Funzione Uomo in Mare (MOB).........ccooviiiiiiiiiiieeceeeeee et 2.5
General Nautical .......ooouoiiiiiii e 2.2.1
GENETALE NAULICO ..c.utieiiiiiiieiie ettt sttt et 2.2.1
General SEttNGS.......ccciiieiiieeiie e et e e e e e e erae e 2.2.7.1
GNETALL. ...t ettt et 2.2.9.1
G10onale di DOTAO .....eiiiiiiiiiiiieeee e 1.1
GIOTNO DI ..ttt 2.2.6.1
GIOTNO NOTIMNALE........eiiiiiiiiiieiie ettt e 2.2.6.2

Global Positioning System (GPS) ......ccoovieiiiiiiiieeeeee e 1.1-4
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GO tOMOB ...t 23.15-25
GO 10 POSTHION ..ccuetiieiieeciie ettt e e e e e e e e enaeeeaseeenes 2.2.6.5
GO t0 Ship POSIHION. ....cciiiiieiiieeiieecee e e e 2.2.6.6
(37T & SRSt 2.2.6.9
Guardia dell’anCora .........cc.eeeuiieriiieeiiie e 2.2.8.1
5 ;10010 11 USRS 2.2.1
Hardware InStallation ............cc.eeeciiieiiiiiiiieeciie et re e e 1.2
5 1<) o TSRS 2.2.9.6
INACX e 2.2.96.2
Indicazione generale per NMEA 0183 ......oooiiiiiiiiiiieeeeeeeeee e 3.4.7
INAICE . 2.2.9.6.2
INTO e e e e e e naree e 2.2.9.7
INFO TOLEA ..o e e e e enes 2.2.5.6
INFO ROULE ..o e e e 2.2.5.6
INfOTMAZIONE. .....ceiiieiiie e 2.24.1
INfOrmazione eNerali.........ccccuiieiuiiieiiiiceiie e e 1
Inserire della profondita.............cccveeeiiiiiiiieee e 2.2.7.1.2
Installazione del SOftWATE ..........cccuiieeiiieeiiecee e 1.3
Installazione della Hardware ............cccoeeeiieeciiiiniieccee e 1.2
INterfaccia COM ......ccouiiiiiieeiieece et et e e e e e enes 2.2.7.2
INVAlIA LACENICE ...ttt ettt e e eeeereeenes 2.2.7.7
INVETtire (ROTEA) ....vvieeiiieciie e et e e enes 2.2.5.5
Land ODbBJECtS....eiieuiiieiiieciie ettt et e e e et e e et e e e e e ae e e earee e 2.2.2.7
Lan@UAZE ...ooeeeiiiiee e e 2.2.7.1.5
Lettore CD 0 diSCO fISSO ..uviieiiiieiiiieiiee ettt 1.3.3
Licence UPdate.......oeeeeviieiiieeieeeieeee ettt et e e e 2.2.7.7
LGRS e e e e e enneeenes 2222
Linea di NaVIZAZIONE.......cc.eeeviieeiiieeiiee et eiee e e evee e e eevee s 2243.-2293
Linea di profonditd ..........c..ooouiieeiiiieiie e 2.2.2.5
3703743 - SRR 2.2.7.1.5
Livello della Carta..........ocueeeeiiieeiieeciie et 2.2.1
L0ad ROULE ...ttt e ae e e eaeeenes 2.3.1.1
CorrectioN t0 UTC .....iiiiiieeiie ettt 2.2.7.1.1
Man Over Board (MOB FUNCHON) .......cocciiiiiiieiiiieciieeee e 2.5
IMANUALE ..ottt e et e e e et e e e ar e e e te e e ebeeennbaeeenreeenns 1.4
1\ -3 QA 153 110 USSR 223
MENU PIINCIPAL ....eiiiiiiie e s e e s e e s e e aree e e 2.1
Messagi errore del programma ,,NaviCharT”...........ccccceeeviiiiiieiciieeie e 6.1
Messagi errore del SiStema OPEratiVo .........eecveeerveeriuieeeiieeeiee e e eeeeseeeesree e 6.2
Y (Y e G A3 5 () (RS TS 6

MOAO NaAVIZATION ....cciiiieiiieeiieeeiieeceeeere e et e e e e e e e e e eeaeeeseeeenns 2.12-23
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MOAO PIAN ... e 2.1.1-2.2
MoOdO PIANITICAZIONE ......c.uveieiiieeiiee ettt e e e 2.1.1-22
1Y 103 316 Lo USSR 2.2.1
Mostra della latitudine / longituding...........cccveeeiiieeiiieeiiieceeeeeeee e 2.4
Mostra attivo del ZOOM + / = ....ooiiiiiciieeeeeee e 2.4
Mostra della funzione attiva del CUISOTe ..........coecvieeeciiieriieeriee et 2.4
Mostra della funzione dell pilota automatico corrente..........c.cceecveeeeveeeneeerennens 2.4
Mostra della rotta attiva nella maniera di navigazione............ccecceeeeeeveeruveenneennns 2.4
Mostra della SChermo attiVo ........c..eeeeuiieiiieeiiie e e 2.4
Mostra MOB (Man Over Board) ...........cocveeeiiiiiiiiieciieeiee e 2.4
1\ (18 ] U URRRRRPPPSRN 2.1.3
1A 181 1810) (o G USSR 5
Naveode Wetter-IMaUs........c.ceeeviieeiieeiiiecie ettt e e e 2.2.7.1.5
NAVE STMDOL0 ... eeiieiiiecieeee ettt e eree e eebeeennaee s 2.2.7.2
Navigation (IMENU) ....cccuvieeiuiieiiieeeiieesiee et e et et eeareeereeesaeeesbeeessseeensseeens 2.2.10
A AT 0 (S (Y 153 110 SR 2.3.1
Navigational AldS......ccccvieeiuiieiiieecie e e sree e s 2.2.2.3
Navigation LiNe ........ccccveiiiiiiiiiie et 2243-2293
Navigazione ,,Tracking” via ,,NaviCharT”...........ccccceeviiiriiiiniieeiee e, 2.3.1.3
NavIigation MOAE .......cccuiiiiiiieiiie et e e 2.1.2
NaVIZAtOT (IMENU) ....veeeiiieeiiieeiie ettt eeiee et e e e e e e et e e et e e sbeeeseaeeesseeensaeeennes 2.3.1
NEW (ROULE) .ottt et e e eeaeeeeaee s 2.2.5.1
INEXE WP ettt e 23.13
INIZRE -ttt ettt ettt ettt e aee e 2.2.64
NDME A ettt ettt e b e st e bt e st e e bt e eabeenbeenaneans 3
NMEA 0183 ettt et et 1.1-34.7
NMEA BaSICS...utiiiiiieiiiieeiieeeieeesteeesteeeteeesateesteeesaeeesseeesaeesssaeesssesesssesensseenns 3.1
NMEA CRECKSUM ....ccoiiiiiiiieciieeciee ettt s 345
NMEA frequenza d’emiSSIONE .........eeevuveeeiuieeeiiieenieeerieeerieeeeieeeereeesneeesereeenns 344
NMEA INPUL SENTENCE. ....eeeiiiiiiieieiiiiee ettt ee e e e et e e e eaaeee s 3.1.1
NMEA NOtIONT di DASE...cccuviiiiiiieiiieeciie ettt saee e aeeessaeeenaee s 3.1
NMEA OUPUL SENTENCE...ccciuiviiieeiiiiieeeiieeeeeiieee et e e et ee e eteee e eeereeeeenanaeeees 3.1.2
NMEA protocollo della trasmissione / BaudRate ............cccoevevvevciviencieiccnenne, 343
NMEA Sentenza di ENtrata ..........cccoeevvieeiiiieciieeecce et 3.1.1
NMEA Sentenza d USCIta .....cccuveeeiiieeiieeiiieeeiee e e e 3.1.2
NMEA SENES ..eocvvieeeiiieeeiie ettt s e aeeessreeessreeesseeenaee s 2.2.7.2
INOTIE <.t ettt e ettt e e e st e e e et eeesenbaeeeeenaaeeeennntaeeeanns 2.2.69
NOTMAL DAY ..o e e e e ree e esaeeenaee s 2.2.6.2
INOTE .ttt ettt e e ettt e e ettt e e e e ata e e e s e ataee e e nbaeeeeentaeeeennnee 2.2.64
NUOVA (ROTEA) ...ttt ettt eree e esaaeeeeaee s 2.2.5.1
OPEN (ROULE) ..ottt e e e e e e e eeaeeenns 2.2.5.2
(007103 s 1Y 1<) 110 RS 2.2.6
CorrezZionNe @ UTC....cuiiiieiiieciie ettt e eaae e s 2.2.7.1.1
Ora UTC ...ttt st 2.2.9.1

(053115744 U0 TSR 2.2.1
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OVEIVIEW ..tiieitiieeiiee ettt e eteeesteeesiaeeestaeeeabeeesaeesssaeeasseeessseeeasseeensseessseessseesseens 2.2.1
Parola d’Ordine .........cceeeeiiieiiie e 2.2.7.2
POMUCTA ...ttt et et ettt e b et e b e eanean 33
Pilota AUtOmMAatiCO.......eeeeveeeiiieeiieeeiee e 22.73-23.13-23.14
Planning MoOde........cccuieeiiieeiiecieeee et e 2.1.1
o e oI 1 0531 USRS 2.3.2
POSTtION TOIETANCE ... .veieiiieeiiie ettt ve e e earee e 2.3.1.6
P0sizione della NAVe .......cc.eeeeiiieciieciee e e 2.2.7.3.2
Print CRATt ......oeiiiiieee e e e eeeneeenes 2.2.8.3
Procede calcolo della navigazione per perdere GPS ............cc.cc.ee..... 1.1-22.73.4
Proceed Navigation Reckoning by losing GPS .............ccccoeoiieennenne. 1.1-22.73.4
ProfOndita ........coooiiieiieeeeeee e e e 2.2.2.5
PUnto intermMedio ......c..eeeiuviieiiieeiiee ettt 2.2.4.2
2 T SRS 1.1-3.1.1
Regolazione generale..........coovuvieeiiiiieiieeeie et 2.2.7.1
Regolazione NMEA sUGPS ...ttt 34
Regolazione NMEA ..ottt e 2.2.7.2
Regolazione pilota automatiCo ........cccueeevevieeiiieeiiie et 2.2.7.3
Regolazione teMPO ......ceecviieiieeiiie ettt e 2.2.7.1.5
Regolazione TracCK.........cccuiieiuiiieiiieeie et 2.2.7.4
RegOIaZIONE VELIOTE .....eeeiiiiiciie ettt e e e enes 2.2.7.5
Regolazione VIACO ........cccvvieeiiieiieeiee e 1.3.2-2.2.7.14
ReStOre ROULE ....eeeeeiiiieeeeee e e 2.2.5.10
RESLIICHION ATCAS ...vieeiiiiieiiieeiieeeiee et ettt e e tee e s e e s aee e aeeenseeenes 2224
Reverse (ROULE) .......ocviiieiieeiieeeeee et 2.2.5.5
Richiamo informazioni...........cccecueeeeiieeeiieeriee e e 2.1-22.4.1
RINUNCIA. ...eeiiiiie et ettt e et e e e ae e e aaeeesseeensaaeensaaeanes 1.6
RIPIESHING TOTEA ....eveieiiieeiiie ettt e e eeaaeeenaee s 2.2.5.10
27 W A 153 010 S 2.2.5
ROULE (IMENU)...ceiiiiieciie ettt ettt e e etae e et e e eeaeeesaeeenraeesnneees 2.2.5
RS-252 BASICS .oeuvvieiiiieiiiie ettt see sttt e st eestae e e e e e naeeennseeensaeeesaeennes 3.2
RS - 232 NOZIONT Al DASE....ccvviieiiieeiiieciie ettt e eveeesaee e 3.2
Salvaguardare TOtA ..........ceeeuieeeiiieeeiee et e e 2.2.5.9
Salvare (ROTA)......cccuiiieiieeeiie ettt e 2.2.53
N A 0] 17 RS 2.2.53
Aot 1 F I 01 (5111 ) TR 2.2.1
Aot 1 (el 01 (55111 ) TSRS 2.2.1
Scelta dell schermo VId€Oo........cceeeeiiieiiieeieeee e 1.3.2-2.2.7.14
Scelta di arChiVIO ......ceeeeiieciieece et e e 1.3.1
Scelta di NMEA Sentenza.........c.ccccovveeiiiieiiieeiiie et 342
102 1) | USSR 2.13
N TeT I @ 0] 1101 £ SRR 2.2.2.6

SEATCH & FINA ... oo e e e e e e e e e e e 2.2.6.7
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Segnale dell’allarme ...........coeeeiiieiiiiciiece e 2.2.7.33
Send WP t0 GPS......o e 2.2.5.6
NS00 3 1Y (351 ) PSR 2.2.7
SHIP POSTHON ...viieiiiieciiieciee ettt et e e e e e e 2.2.7.3.2
Signale continuo fino a conferma............ccccceeveiieeciieeiie e 2.2.7.3.3.(a)
SigNall TUMINOST..ccvviiiiiiieiie ettt e et eeneaeeeaaeeeneaeeas 2222
SIMbOI0 CEIrchio/MAVE .....ccuviiiiiiiiii e 2272
SIMDOLL (IMENU) ..ottt evee e e e e e e enes 223
SIMDBOIT MATTEIMT ... 2226
SIMbOl1 dell™Utente ........oovviiiiiiiiee e 2.2.2.10
STMDBOIT LETTESIIT ..ottt s 2.2.2.7
SISTEMA OPETATIVA.....eeieiiieiiiie et et e eieeeetee et e e e steeeteeeetaeessaeeeesseeessseeessaeesnseeennnes 1
SP DD ettt ettt ettt et e e ens 23.13
Spedisca WP a GPS......ooiieeee et 2.2.5.6
StAMPA CATTA ...eiieieiiiiie e e e e e e e st e e e e sabeeeeenreaeeennes 2.2.8.3
Start AUtOPILot ......coouiiiiiiiii 22.73.1-23.13
Start navigation from Route inside XTE Tolerance..........cc.ccccvrennnennnee. 2.2.7.3.1.(a)
Start navigation from Ship Position to route..........cccccveeviveerieeeeveeennee. 2.2.7.3.1.(b)
STAtUS BAT.....eiiiiiiiii e 2.4
N0 BN 703 o U o USSR 2.3.1.4
<0101 o USSP 2.2.9.5
Tempo rimanente @ deStiNAZIONE ..........eevvreervieerieeeiieeeirreeeieeeereeesreeesereeenns 2.3.1.3
TempPO HICHELEA ......eeciiieciiiece e e 2.2.7.4
TemMPO A AIETEA.....evieeiieciieeee et 2.3.1.9
Text & INfOrmation.......c.c.eeiiiiiiiiieeiee e 2228
Testo & INTOIMAZIONT ...c..eeieieiiiiiiieiie e 2228
TIME UTC .ot ettt et e 2.2.9.1
Tolleranza della POSIZIONE.........cccueeeevieeriieeiieeiee et e ereeeereeeseree e 2.3.1.6
Tolleranza del COTSO ....coiuiiiiiiiiiiiiiiiieee e 2.3.1.7
Tolleranza XTE .......coooiiiiii e 2273-23.18
TTaCKDall....coei e e 2.13
TTACK SEUINZS ..eeeuviieeiiieeiee et eetee ettt e et e e e e et e e e taeesnaaeeeseeesseeeeaseaenns 2.2.7.4
TTACK VIBW . 2282
Tre SEZNAIT SUCCESSIVI .evreeuerrieiiieeiiieeeiieesiieeesiieeesiteeetaeesreeesseeessseeensneens 2.2.7.3.3.(b)
TG ettt ettt ettt e b e et e et es 2.3.13
UNIta PEITRTICA . .eeiuviiiiiieeeiieeciee ettt et e e e e eseaeeeeaeeeaaee e 22.72-3
Uomo in Mare (MOB).......oiiiiiieiie ettt ettt vae e eaae e 2.5
S B ettt et ettt et et b e et b et bee et s 33
USET MATKS ..ot 2.2.2.10
USAIE QTULO ...ttt ettt ettt et ettt e bt e st e bt e enbeeeeas 2.2.9.6.3
USCIEA ettt ettt ettt ettt et h e et e et e et e s ae e et e e nbbe et e e bt e eabeeee 2.2.9.8
USING HEIP eviieeiieeeeeeeee ettt e 2.29.6.3
UTC DAti/Or@ ...ttt ettt e 2.2.9.1
Veduta globale..........oocuiiiiiiiiiiecece e e e 2.2.1

VETEOTE A1 TOUTA. .. eeeeeeeeeeeeee e et e e e e e e e e e e e e e e e eeeeneaaaeeeeas 22751
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VECTOT SENEZS ..eevviieiiieeciie et ettt e s te e e sae e e taeeeteeeesaeeeseeessseeenns 2.2.7.5
Velocita Sull fondo .....ocevvveeiiiiiiiiii e 2.29.2-3.1.1
Versione - Trial di PrOVA .....coccuviiiiieeciie e e e 1.5
VIEW MATK ..ot 2232
R4 1] 7 ¢ 1o PSR 2.2.8.2
Visualizazione della scala della carta maritima attiva.........cccocvvveeeieeiiiiinneeeennnnnn. 2.4
Visualizazione della latitudine / 1ongituding ............ccceeeevieeiiieeiiieeieecieeeieeee 2.4
Visualizazione del livello della carta maritima attiva .........cccccvvveeiieeiiiiinneeeennnenn. 2.4
Visualizazione ottimale WINdOWS...........ooooviiiiiirieiieiiiiiiiieeeeeee e 1.3.2
Warning TIME........eeeeuiieeiiieeiiee ettt e et ee e e e aee e saeeeaseeenns 2.3.1.9
WAYPOINE ..eiiiniiieeiiie ettt ettt e et e e st e e st e e s beeessbaeessseeesaeeesseeensseennns 2.24.2
N ST 1 T OO 2295
WeEather NISTOTIC. ....ccivieiiiiiiiiee et e s ee e 2.2.8.4
WEAtheT SETINES.....ccciiieeiieeciie ettt eeeae e eareesaaeesnaee s 2.2.7.1.5
WGS B ...t 1.1-3.4.6
Windows grafico ottimale ...........c.eeeeiieeiiieeiiieeeeeee e e 1.3.2
WINAOW (IMENU) ...ttt ettt ettt e e e e e e e e e saaeeennaeeenneees 2.2.9
WOTLA et e e e e e e e e et e e e e e e e seinnes 2.2.1
1007 53 SRR 3.1.2
017 SRR 2.3.1.3
X T E et e e eaaes 2.3.13
XTE TOLETANCE ..vvvvveiieeieeiieeeeeee et 22.73-23.1.8
ZDA ..o 22.7.1.1-229.1

Z/ONE TIMATALE ... et e e e e e e e e e e eeeeeeeeeeeeeeaaaeneeaaaes 2224



